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Aplicacao de herbicidas

Fonte: Foto adaptada do catdlogo online da Jacto, 2013.
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Descricao do sistema
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Controlador PID-Fuzzy
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E=GE(er- Qm)
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Controlador PID-Fuzzy
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Controlador PID-Fuzzy
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AKC(kT) = Gch Kc

ATd(kT) = GrpdTd




Controlador PID-Fuzzy

sintonia fuzzy
Kc )
(1) sisfci)ma ) (4)
e | estagio estégio| .| atualizagdo| T;
— de — fuzzy —} de Ed dos —
entrada W\ saida parametros i),

sintonia ATI(KT) ATHKT) Ko To Tao
AKc{kT)l —-.
k‘: ....... )--------: L} [ L]
X : N
_ ¥ LK
: 4 PV A
dv | Sistema de " S le- T,
pulverizacdo Am 7 i S
Aatualizar? § Ta
AT, (KT-r) .
AT(KT-r ™ : :
;-;y ...... P CET T T .I-+ Zl (.----.n
DK (KT-r)

SEL0364 - CONTROLE NAO LINEAR APLICADO 9




Resultados
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Resultados

T Comolador |10 | L/min

PID 9,06 2,99
PID-Fuzzy 7,28 2,88
Melhora (%) 25,00 4,00
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Geracao distribuida
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Controle de frequéncia

0,48/13,8 kV
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Controle de frequéncia
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Compartilhamento de carga

» Se ambas GDs possuem controle de frequéncia, competirdao entre
elas pela carga local conectada

> E necessdrio uma estratégia de compartilhamento de carga
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Controle em droop

Wref = Wo — M(P — P,)
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Controle em droop
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Controle secundario de frequéncia

» Corrigir o desvio de frequéncia causado pela acao do controle em droop
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Controle secundario de frequéncia
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Controlador secundario convencional
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Controlador secundario fuzzy
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Fuzificacao de entradas e saida
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Fuzificacao de entradas e saida
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Fuzificacao de entradas e saida
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Fuzificacao de entradas e saida
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Regras do CSF
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Controlador secundario fuzzy
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Sumario

» A logica fuzzy pode ser utilizada em diversas aplicacoes.

» Sistemas de ldgica fuzzy sdo capazes de tomar decisdes baseadas em multiplas
variaveis.

»Em sistemas de agricultura de precisao, o fuzzy pode melhorar o desempenho
dos controladores PID, alterando seus ganhos.

» Em sistemas de energia, o fuzzy pode substituir os controladores cldssicos,
melhorando o desempenho do sistema diante transitorios.
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