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Exemplos e exercicios do livro texto “CHEN, C. T. “Linear System Theory and Design”, HRW, 1998.
1. Seja x= Ax.Mostrar que se x' Ax <0 entdo real A(A) <0com A(A) denotando o conjunto de
autovalores de A e o sistema é estavel.

Problema 5.3

Problema 5.4

Problema 5.6

Problema 5.7 a 5.15

Problema 5.17 a 5.19

. Considere o sistema

X = AX+ Bu

y =Cx

Mostrar que se x e Imagem(Co), CO a matriz de controlabilidade, entdo Ax e Imagem(Co), ou seja, 0
subespagco controlavel é A invariante.

No o s

8. Considere o sistema

X=Ax+Bu
y =Cx
010 O 10
001 O 9
com A= ,B = ,C:[l 00 2]
0 0 O 0
0 00 -2 1

Obter uma base para o espaco ndo controlavel.

9. Determinar os autovalores associados aos modos no controlaveis para o par (A, B) dado abaixo:
a) Reduzindo (A, B) para a forma controlavel e néo controlavel
b) Usando o PHB teste.

010 O 01
001 O 0 0
A= ,B= .
0 00 O 10
0 00 -1 00

10. Problema 6.1

11. Problema 6.2

12. Problema 6.3

13. Problema 6.8

14. Problema 6.10

15. Problema 6.14 a 6.16

16. Mostrar que controlabilidade implica alcancabilidade (controlabidade do sistema quando a trajetéria
inicia na origem).



