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EXERCICIO: CASA AUTOMATIZADA



EXERCICIO: ILUMINAGAO AUTOMATIZADA

Exemero: Jlumivagaio Autoratizapa
~ Date u01 i Aﬁo ;2011

@ (@, LAvpabas

AT
i () 2 SA15AL SENSDR DE PASSAGEM
/r‘:“f 21 52" (ko INDICA SE E4TR0 10 SA)
ATUADOR (lian, DESUGA,
PiscA)

SENSOR PReseEwca

= - = SOUGTADD, IUDICA
SINCRONG (30 HEK PRESEGGA

SAL SAY

‘ , 2] NEGOCIO:
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[ ONTROLE DE ILUMINACRO

— SE ENTRA GEATE NUWA DEPENDENCIA, ACENDE A LVZ.
—GE SAl GENTE, APAGA SE DEPENDENCIA FiCA VAZIA.

> (ONTROLE DE INVASAOQ

__ NUMA DEPENDENCIA VATIA, SE DETECTAR RESENGA
E INVASARD. ACENDER A Wz PISCANDO.

PEDE-SE : ORGANIZAR A S0LUCAD DE SOFTWARE DE CONTROLE

(@) DETALHAR AS OPERACOES PARA ACENDER, APAGAR, PisCAR. ExceGAD: " GRiAdgA BRINCANDY dko
| DEVE ACENDER 0u APAGAR'

(b) 0 SiSTEMA EVIA RELKTORI0S PERIGDICOS PARA CONDIMINIO.

(C) A INVASAD  VERFitADA A CADA DSMiNUTOS.




EXERCICIO: MODELAGEM ESTATICA
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EXERCICIO: MODELAGEM DINAMICA

CENARID - SALAVARIA ENTRA UMA PeSsoA e 01 0N
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EXERCICIO: MODELAGEM DINAMICA
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EXERCICIO: MODELAGEM DINAMICA
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EXERCICIO: COMPONENTIZAGAO
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EXERCICIO: COMPONENTIZACAO
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