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FUNÇÕES LÓGICAS:

Funções Lógicas

Relação entre um conjunto de variáveis (A,
B, C, D...) que só podem assumir um de
dois estados possíveis.

ESTADOS: Verdadeiro / Falso

Ligado / Desligado

Fechado / Aberto

Alto / Baixo

1 / 0

SISTEMAS DIGITAIS:

Utilizam a Eletrônica Digital - baseada na
variação de uma grandeza em apenas 2
estados



1. FUNÇÃO E (“AND”)

A B

M

A, B =   0  chave aberta

1  chave fechada

M    =   0  motor parado
1  motor funcionando

Hipóteses:
1. A = B = 0      M = 0

2. A = 0, B = 1  M = 0

3. A = 1, B = 0  M = 0

4. A = B = 1  M = 1

V

Funções Lógicas
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A B S

0       0        0

0       1        0

1       0        0

1       1        1

S = A.B

TABELA DA VERDADE

Função Lógica E

Porta Lógica E

Funções Lógicas

B

A
S

1. FUNÇÃO E (“AND”)
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B
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Funções Lógicas

S = A + B

Função Lógica OU

Porta Lógica OU

B

A
S

Hipóteses:
1. A = B = 0      M = 0

2. A = 0, B = 1  M = 1

3. A = 1, B = 0  M = 1

4. A = B = 1  M = 1

2. FUNÇÃO OU (“AND”)
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Hipóteses:
1. A = 0  M = 1
(chave aberta)    (motor funciona)

1. A = 1   M = 0
(chave fechada)  (motor desliga)

Funções Lógicas

A

V
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S = A

Função Inversora

Porta Inversora

A S

3. FUNÇÃO NÃO (ou INVERSORA)

M

z



Funções Lógicas

A

V

R

B

Hipóteses:
1. A = B = 0

2. A = 0, B = 1

3. A = 1, B = 0

• A = B = 1  M = 0

M = 1

S = A.B

Função Lógica NÃO E

Porta “NAND”

B

A
S

4. FUNÇÃO NÃO E (“NAND”)

M
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Funções Lógicas

R
Hipóteses:
1. A = B = 1

2. A = 0, B = 1

3. A = 1, B = 0

• A = B = 0  M = 1

M = 0

S = A + B

Função Lógica NÃO OU

Porta “NOR”

B

A
S

A
V
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5. FUNÇÃO NÃO OU (“NOR”)
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