
ACIONAMENTO COM MÁQUINAS CC

CARACTERÍSTICAS ESTÁTICAS E DINÂMICAS 
DAS MÁQUINAS CC



MÁQUINAS DE CORRENTE CONTÍNUA

• EXCITAÇÃO INDEPENDENTE

• EXCITAÇÃO SÉRIE

• EXCITAÇÃO COMPOSTA



MOTORES CC DE EXCITAÇÃO INDEPENDENTE
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MODELO MATEMÁTICO DO MOTOR CC DE EXCITAÇÃO 
INDEPENDENTE

• EQUAÇÕES DINÂMICAS

• EQUAÇÕES ESTÁTICAS 
(REGIME PERMANENTE)
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CARACTERÍSTICAS ESTÁTICAS DO MOTOR CC DE 
EXCITAÇÃO INDEPENDENTE
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•VARIAÇÃO DA TENSÃO DE 
ARMADURA (CAMPO CONSTANTE)

•VARIAÇÃO DO CAMPO 
(ARMADURA CONSTANTE)

•VARIAÇÃO DA RESISTÊNCIA
DE ARMADURA
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LIMITES DE OPERAÇÃO DO MOTOR CC DE EXCITAÇÃO 
INDEPENDENTE
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DINÂMICA MOTOR - MECANISMO
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SISTEMA DE CONTROLE DE VELOCIDADE COMPLETO
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MOTORES CC COM EXCITAÇÃO SÉRIE
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• EQUAÇÕES DINÂMICAS • EQUAÇÕES ESTÁTICAS 
(REGIME PERMANENTE)



CARACTERÍSTICAS ESTÁTICAS DO MOTOR CC DE 
EXCITAÇÃO SÉRIE
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SISTEMA MOTOR CC SÉRIE - MECANISMO
(DIAGRAMA DE SIMULAÇÃO)
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