Task Name

Duration

Start

Finish

9 | March 2019 | April 2019 | May 2019 June 2019
1 |16 [ 21 [ 26 [ 03 08| 131823 28/ 0207121171 20027 1021007012017 12 2710010611116 2112
1 | PMR3406 - Microprocessadores em Automacio e Robética 32 days Mon 18/02/19 Tue 02/04/19 1
2 Autoestudo do tutorial do DipTrace para Layout 10 days Mon 18/02/19 Fri01/03/19 . |
3 Layout da placa de circuito impresso (PCB) 17 days Mon 25/02/19 Tue 19/03/19 [~4N I
4 Periodo de entrega dos arquivos e fabricagdo do PCB 11 days Thu14/03/19 Thu28/03/19 [ L I
5 Montagem e testes do PCB 9days Thu21/03/19 Tue 02/04/19 h
6 Placa PIC pronta para uso Odays Tue 02/04/19 Tue 02/04/19 e 02/04
7 | PMR3403 - Atuadores e Acionamentos 31days Mon 11/03/19 Mon 22/04/19 [ 1
8 Entrega dos motores 5 days Mon 11/03/19 Fri 15/03/19 I
9 Esclarecimentos sobre interface do motor Odays Mon 18/03/19 Mon 18/03/19 I} 18/03
10 Projeto do driver do motor 6 days Mon 18/03/19 Sun 24/03/19 I i
11 Layout da placa de circuito impresso (PCB) 5days  Mon 25/03/19 Fri29/03/19 I I
12 Projeto do driver pronto (esqumatico + layout) Odays  Fri29/03/19  Fri29/03/19 «%9/03
13 Periodo de entrega dos arquivos e fabricagdo do PCB 5days  Mon 01/04/19 Fri05/04/19 [ I—L
14 Montagem e testes dos drivers 11 days Mon 08/04/19 Mon 22/04/19 ( fll
15 Drivers de motrores prontos Odays Mon 22/04/19 Mon 22/04/19 ’ 22/04
16 Relatdrio e documentagdo do projeto do driver 0days Mon 22/04/19 Mon 22/04/19 %TZZ/ 04
17 | PMR3404 - Controle | 46 days Mon 08/04/19 Mon 10/06/19 I
18 Caracterizagdo dos motores 10 days Mon 08/04/19 Fri 19/04/19 [
19 Relatério de identificagdo dos motores Odays  Mon 22/04/19 Mon 22/04/19 I} 22/04
20 Controle P - sé motor 11 days Mon 22/04/19 Sun 05/05/19 [ —
21 Relatério sobre controle P Odays Mon 06/05/19 Mon 06/05/19 QLO /05
22 Controle P - com mecanismo 11 days Fri10/05/19  Fri24/05/19 Iy —
23 Relatério sobre controle P com mecanismo Odays Mon 27/05/19 Mon 27/05/19 vﬁ‘ 27/05
24 Controle PID - com mecanismo 12 days Fri24/05/19 Mon 10/06/19 —
25 | PMR3402 - Sistemas Embarcados 37 days Mon 25/03/19 Tue 14/05/19 [ 1
26 Familiarizagdo de software do PIC 6 days  Tue 02/04/19 Tue 09/04/19 [ |
27 Familiarizagdo com LPC + freeRTOS 6days  Tue 09/04/19 Tue 16/04/19 I Ii
28 Comunicagio PC-LPC (R$232) 11days Tue 16/04/19 Tue 30/04/19 I K
29 Comunicagdo LPC-PICs (SPI) 11 days Tue 30/04/19 Tue 14/05/19 = h
30 Entrega da comunicac¢do PC-LPC-PICs funcionando Odays Tue 14/05/19 Tue 14/05/19 W14/°5
31 | PMR3405 - Mecanismos para Automagio 51days Thu28/02/19 Thu09/05/19 I 1
32 Apresentacdo da proposta e cronograma Odays Thu28/02/19 Thu 28/02/19 123/02
33 Sintese do modelo preliminar 21days Thu28/02/19 Thu 28/03/19 I J
34 Entrega do modelo preliminar Odays Thu28/03/19 Thu 28/03/19 L}128/03
35 Simulag&es 11 days Thu28/03/19 Thu 11/04/19 I h
36 Entrega de simulacdes Odays Thu11/04/19 Thu11/04/19 [E11/04
37 Montagem mecanica 21days Thu11/04/19 Thu 09/05/19 [ H
38 Mecanismo montado completo Odays Thu 09/05/19 Thu 09/05/19 410T/'05
39 | PI-7 - Projeto Integrado do 70. Semestre 26 days Tue 14/05/19 Tue 18/06/19 l
40 Ensaios preliminares de integracdo 11 days Tue 14/05/19 Tue 28/05/19 e N
41 Demonstragéo mecanismo + controle P Odays Tue 28/05/19 Tue 28/05/19 "0128/ 05
42 Software de controle de trajetdria 15 days Tue 28/05/19 Mon 17/06/19 [ h
43 Software de interface com usudrio 15 days Tue 28/05/19 Mon 17/06/19 [ gj
44 Teste finais para entrega 3days  Fri14/06/19 Tue 18/06/19 N h
45 Apresentagdo final Odays Tue 18/06/19 Tue 18/06/19 g/18/ 06
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