	Entrada e Saída Digital
Tris – configura entrada e saída digital
Ex: trisb=0b00000001 – pino rb0 configurado com entrada e os demais do port b como saída.

Port -> aciona saída digital ou faz a leitura da entrada 
Ex: portb.rb1=1 ; nível lógico 1 no pino rb1
      if(portb.rb0==1) {   } 
	Comandos : 
Delay_ms(100); // atraso de 100 milisegundos. 
while (1) { } // loop infinito 
if( condição ) { } ex: if(variavel>20) { }
vdelay(variavel);


	// configuração LCD para placa MCLAB01
sbit LCD_RS at RE0_bit;
sbit LCD_EN at RE1_bit;
sbit LCD_D4 at RD4_bit;
sbit LCD_D5 at RD5_bit;
sbit LCD_D6 at RD6_bit;
sbit LCD_D7 at RD7_bit;

sbit LCD_RS_Direction at TRISE0_bit;
sbit LCD_EN_Direction at TRISE1_bit;
sbit LCD_D4_Direction at TRISD4_bit;
sbit LCD_D5_Direction at TRISD5_bit;
sbit LCD_D6_Direction at TRISD6_bit;
sbit LCD_D7_Direction at TRISD7_bit;
// End LCD module connections
	// tipos de dados mais utilizados. 
char texto[15],
int contador;
//  
Lcd_Init();   // inicializa o LCD em modo 4 bits. 
Lcd_Cmd(_LCD_CLEAR);  // Clear display  limpa o display
Lcd_Cmd(_LCD_CURSOR_OFF);  // desliga o cursor
Lcd_Out(1,6,"Contador");   // Escreve na linha 01 coluna 06

wordtostr(contador,texto); 
//converte o valor numérico de contador e atribui ao vetor Texto.
Lcd_Out(2,6,texto);    // escreve na linha 02 coluna 06             

	Configuração das Portas Analógicas
Adcon1=0b00000000; // todas portas analógicas , com vdd e vss de referência 
Adcon1=0b00000110;  // todas portas digitais 
Adcon1=0b00001001 // pinos an7 e an6 digitais, e os demais analógicos VDD e VSS como referência 
Variavel=adc_read(1);  // leitura do canal ADC no canal AN1. 
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	Módulo PWM
	

	
[bookmark: _GoBack]Pwm1_Init(5000);   // Inicializa módulo PWM com 5Khz
Pwm1_Start();        // Start PWM  - inicia o PWM
PWM1_Set_Duty(variavel); - 8 ou 10 bits. 
   
	

	TIMER 0 PARA O PIC 16F877A
	OPTION_REG 
	
	
	
	

	Nome
	RBPU
	INTEDG
	TOCS 
	TOSE
	PSA
	PS2
	PS1
	PS0

	bit
	0
	0
	0
	0
	1
	0
	0
	0

	
	
	
	
	

	tocS 
	1
	INCREMENTO A CADA TRANSISÇÃO NO PINO RA4/TOCKI

	
	0
	INCREMENTO A CADA CICLO DE MÁQUINA 

	Tose
	1
	Incremento na borda de descida 

	
	0
	Incremento na borda de subida 

	
	
	
	
	

	PSA
	1     prescaler aplicado no wdt 
	
	
	

	 
	0     prescaler aplicado no tmr0 
	
	
	

	
	
	
	
	

	PS2 PS1 PS0 
	TMR0
	WDT
	
	

	0 0 0 
	1:2
	1
	
	

	0 0 1 
	1:4
	2
	
	

	0 1 0 
	1:8
	4
	
	

	0 1 1 
	1:16
	8
	
	

	1 0 0 
	1:32
	16
	
	

	1 0 1 
	1:64
	32
	
	

	1 1 0 
	1:128
	64
	
	

	1 1 1 
	1:256
	128
	
	






	
	

	
void interrupt()  // interrupção , contador de 6 a 256 
{
TMR0 = 6; // Valor inicial para o Timer0
INTCON = 0x20; // Seta T0IE e limpa T0IF
}
Void main()
                   {
OPTION_REG = 0b00001000; //  ver tabela timer
TMR0 = 6; // Valor inicial para o Timer0
INTCON = 0xA0; // Habilita a interrupção do TMR0, seta os registros GIE e T0IE
                    }

	option_reg.INTEDG=0; // seleciona a borda 
0 descida 1 subida

 INTCON.GIE=1;  // habilita a chave geral das interrupções

 INTCON.INTE=1; // liga a interrupção externa  / rb0

INTCON.INTF=0; // zera o flag da interrupçao
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PCFG

<3:0> AN7 | AN6 | AN5 | AN4 | AN3 AN2 | AN1 | ANO | VRer+ | VReF- | C/R
0000 A A A A A A A A VoD Vss 8/0
0001 A A A A | VrRer+ A A A AN3 Vss mn
0010 D D D A A A A A VoD Vss 5/0
0011 D D D A | VREF+ A A A AN3 Vss 41
0100 D D D D A D A A Vb Vss 30
0101 D D D D | VRer+ D A A AN3 Vss 21
011x D D D D D D D D == — 0/0
1000 A A A A | VREF+ | VREF- | A A AN3 AN2 | 6/2
1001 D D A A A A A A VoD Vss 6/0
1010 D D A A | VREF+ A A A AN3 Vss 51
1011 D D A A | VREF+ | VREF- | A A AN3 AN2 | 42
1100 D D D A | VREF+ | VREF- | A A AN3 AN2 | 312
1101 D D D D VREF+ | VREF- | A A AN3 AN2 | 2/2
1110 D D D D D D D A VoD Vss 1/0
1111 D D D D VREF+ | VREF- D A AN3 AN2 12





