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Forças conservativas
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Conservação da energia mecânica
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V1 � V2 = T2 � T1

T1 + V1 = T2 + V2

X

i

Ui = T2 � T1
princípio do 

trabalho e energia

U = V1 � V2
quando todas as forças são 

conservativas:

conservação  
da energia mecânica
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Forças que não realizam trabalho

forças 
internas

reações 
de apoio forças 

perpendiculares

Forças de atrito sem 
escorregamento
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Trabalho e energia em de corpos rígidos
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Princípio do trabalho e energia

X

i

Ui = T2 � T1

soma dos trabalhos de todas 

as forças externas e 

torques de binário

energia cinética de 

translação e 

rotação final e inicial

igual ao ponto material, só que diferente…
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Flywheel - “A bateria eletromecânica” 
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Flywheel - “A bateria eletromecânica” 

8

ARCLab
Advanced Robotics Control Laboratory



SEM0501 — Prof. Dr. Thiago BoaventuraARCLab

Objetivos da aula de hoje
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Mostrar que a  conservação da energia 

pode ser usada para resolver problemas de cinética 
(Cap. 18.5)
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T1 + V1 = T2 + V2

conservação  
da energia mecânica
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Exercícios
Conservação da energia mecânicaARCLab
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Lista de exercícios para próxima aula…

15

18.37, 18.54, 18.60, 18.69
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