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Aulas passadas...
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Aulas passadas... o

VB =VA+(VB/A)wy: T 2 XTp/a

r

! velocidade absoluta de B . movimento de B observado a partir do sistema

k (iguais) ALz
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Aulas passadas...

ap = as + (ap/A)zyz + 22 X (VB/a)ayz 1+ QX rp/a+ Q2 x (2 XxXrp/4)
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Ball C moves with speed of 3m/s,
which is increasing at a constant

rate of 1.5 m/s2, both measured
relative to the circular plate and
directed as shown. At the same
instant the plate rotates with the
angular velocity and angviar
acceleration shown. Determine
the velocity and acceleration of
the ball at this instant.
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Equacoes de
movimento

A?C Lab

Cinetica

Trabalho e
energia
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Conteudo

= Leis de Newton
= Momento linear

Introducgac

= Particula e corpo rigido
= Coordenadas retangulares
= Coordenadas normais e tangenciais

Equacao do
movimento

- “Take-home messages”
= Projeto PJ2

I ITEED)
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Conteudo

= Leis de Newton

Introducao

= Momento linear

Equacao do
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Leis de Newton
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Momento linear
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Momento linear

LCONSTONTE na auséncia de
{Orcas exrernas ao sistema
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Conteudo

= Particula e corpo rigido
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A equacao do movimento de uma particula

Equacao do
movimento
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Corpo rigido

CONJUNTO de particulas
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A equacao do movimento de um corpo rigido

Equacao do
movimento

Z F; = Z mid; /o
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Centro de massa

T da distancia
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A equacao do movimento de um corpo rigido

CONUNTO de particulas
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Conteudo
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Coordenadas retangulares
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Problema 13.1

*13.1. A peca fundida tem massa de 3 Mg. Suspensa em
uma posicao vertical € inicialmente em repouso, recebe
uma velocidade escalar para cima de 200 mm/s em 0,3 s
utilizando o gancho H do guindaste. Determine a tracdo
nos cabos AC e AB durante este intervalo de tempo se a
aceleracdo for constante.
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Problema 13.4

movimento

*13.4. A caminhonete de 2 Mg estd se movendo a 15 m/s
quando os freios em todas suas rodas sao aplicados, fazendo
com que ela escorregue por uma distancia de 10 m antes de
chegar ao repouso. Determine a for¢a horizontal constante
desenvolvida no engate C, e a forca de atrito desenvolvida
entre 0 pneus da caminhonete ¢ a estrada durante este
tempo. A massa total da lancha ¢ do reboque € 1 Mg.
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Conteudo
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Coordenadas normais e retangulares

movimentos
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Problema 13.48

*13.48. O bloco B de 2 kg e o cilindro A de 15 kg estdo

ligados por uma corda leve que passa por um buraco no
centro da mesa lisa. Se ao bloco € dada uma velocidade de
= 10 m/s, determine o raio r da trajetoria circular ao longo
da qual ele se move.

S 2

-
o 2
G50 S
ml_
S S
o E

MR -

SEM0501 — Prof. Dr. Thiago Boaventura



Conteudo

- “Take-home messages”

= Projeto PJ2
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“Take-home messages”
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“Take-home messages”

Coordenadas retangulares Coordenadas normais e tangenciais

movimento retilineo movimento curvilineo

L

y Sistema de coordenada
X inercial
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A?C Lab

Proxima aula

Coordenadas cilindricas cap. 13.6)
mMovimento angular e radial
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Proxima aula

Coordenadas polares/cilindricas cap. 13.6)
movimento angular e radial
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Proxima aula

Deﬂnlr momento
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Projeto PJ2

50 rad/s

Deseja-se que a lamina de uma serra mantida na posicao horizontal realize o movimento
completo de vai-e-vem em 2 segundos. Um motor elétrico, com seu eixo motor girando
a 50 rad/s, esta disponivel para acionar a serra e podera ser instalado em qualquer
lugar. Projete um mecanismo que transfira a rotacao do motor a lamina de serra.
Apresente desenhos de seu projeto e os calculos da cinematica da lamina. Inclua
graficos da velocidade e da aceleracao da lamina, em funcao de sua posicao horizontal.
Observe que, para cortar totalmente a tora, deve-se permitir gue a lamina tenha
movimentos livres para baixo e de vai-e-vem.
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Projeto P2

" 1. Transcrigdo do enunciado

2. Desenho esquematico

\ 3 Explicacao da proposta de solucao
\, 4. Calculos de cinematica

1. Originalidade do projeto

2. Correcao dos calculos
3. Organizacao e clareza do relatorio

\, 4. (Possivel apresentacio)
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Projeto PJ2

Quarta-feira

- 17/0ut

10:19
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Lista de exercicios para proxima aula...

K2

13.6, 13.16, 13.30, 13.593, 13.99
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