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Informacoes Gerais

Segundas 16:20 — 18:00, Sala BO2
G888 (. ..ias 16:20 — 18:00, Sala BO2

Recurses cicdncos: Slides

Disponiveis no site da disciplina:
https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=64384

n Zi/, /)
.V Sextas, 10:00 — 11:00
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Pre-requisitos

Andlise e operacoes

ALGEBRA

Diagrama de .
linear

2 Q

corpos livres
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Avaliacao

CIROCOO: 40% da nota final
Npart — 0.5Nexer + O.5Nproj

N = 0.6Np ovas + 0.4Npart
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Motivacao extra
i f N > 9.0 4

X BBQ) = true;

;
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Rondonopolis - MT
1985 — 32 anos
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Casado com Andressa
Pai do Benjamin
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Formacao Academica

Engenharia de Pos-doutorado SHo Carlos

3 Génova s . S
controle e automacao 14l em robotica vestivel S

2010 2013 2017

EESC « USP

2009

Floriandpolis Doutorado faraue Professor
uiCa
SC em robotica ’ no grupo de

Mecatronica do SEM

2004
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Doutorado « jit HyQ

2010-2013

Ayl - Hydraulic Quadruped

Controle de Impedancia das pernas
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Funded by the European Union's
Seventh Framework Programme

Pos-do

2013-2017
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Historico

| ——

Galileo Galilel Isaac Newton Leonhard Euler Joseph-Louis Lagrange
1564-1642 1642-1727 1707-1783 1736-1813
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Objetivo principal do curso
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Objetivo principal do curso
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Entender e plonejor

Posicdo
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Programa

aspectos
geometiricos do
movimento

‘2_ 3 @ relacao forca

(causa) e
Corpo rigico movimento
(efeito)
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Cinematica

Y
)\ -0-0-0-0-p>
y 4 X
Sistemas de Movimento Movimento Movimento

coordenadas retilineo curvilineo relativo
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Equacoes de
movimento

Cinetica

Trabalho e
energia
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Programa e calendario

Cinematica de um ponto material em 2D

#1 = 01/08/2018  Apresentacao e introdugao

2 06/08/2018  Movimento retilineo: movimento continuo e irregular
#3 08/08/2018 Movimento curvilineo geral e componentes cartesianos
13/08/2018 | | navera aula - Semanad@Prod
15/08/2018 Ver. demaua da |
+4 20/08/2018 Movimento curvilineo: componentes normal, tangencial, e cilindricos
49 22/08/2018 Movimento relativo: cabos, roldanas, sistemas em translacao
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Programa e calendario

Cinematica de um corpo rigido em 2D
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05/09/2018 aQ — bemana da Patrie

#6 | 10/09/2018 = Movimentos de translacao e rotacao

7 12/09/2018 = Velocidade e aceleracao relativas, centro instantaneo de velocidade nula,
referenciais em translacao

8 17/09/2018 @ Movimento relativo de sistemas articulados

#9  19/09/2018 @ Buffer — Aula de exercicios

210 | 24/09/2018 | Pl
#11 = 26/09/2018 Corregao P1 em sala de aula
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412
4113

4414
115
116

01/10/2018
03/10/2018
08/10/2018

10/10/2018
15/10/2018

Programa e calendario

Equacoes do movimento em 2D

Leis de Newton, equacao de movimento em coordenadas Cartesianas e

tangente/normal (ponto material)

Equagoes de movimento coordenadas polares/cilindricas (ponto material),

Momento de Inércia

Equacoes de movimento: translacao (corpo rigido)
Equacoes de movimento: rotacao (corpo rigido)
Buffer - Aula de exercicios
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#17  17/10/2018

#18  22/10/2018

#19  24/10/2018

#20  29/10/2018
\y EESC - USP

N

Programa e calendario

Trabalho e energia em 2D

Principio do trabalho e energia (ponto material)
Forgas conservativas, conservacao da energia (ponto material)

Principio do trabalho e energia, conservagao da energia (corpo rigido)

Buffer - Aula de exercicios
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Programa e calendario

421
1499
4423
1424

1195
196
197
1198

Impulso e Quantidade de movimento em 2D

31/10/2018
05/11/2018
07/11/2018
12/11/2018

14/11/2018
19/11/2018
21/11/2018
26/11/2018
07/12/2018

Principio do impulso e quantidade de movimento (ponto material)
Conservacao da quantidade de movimento, colisao (ponto material)
Quantidade de movimento e momento angular (ponto material)
Principio do impulso e quantidade de movimento linear e angular para
corpos rigidos

Buffer - Aula de exercicios

Cinematica e cinética
P2
Correcao P2 em sala de aula

Entrada: pao com alho, linguicinha; Principal: contra-filé, copa lombo,
maminha ao alho, picanha, arroz, feijao tropeiro, mandioca
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Proxima aula: #2 Cinematica ponto material

Conceitos basicos da

cinematica: posic¢ao, Movimento continuo Vovimento irregular
velocidade e aceleracao
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