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Informações Gerais
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Prof. Dr. Thiago Boaventura 
tboaventura@usp.br

Sala 29113 
Prédio da Engenharia Mecatrônica 

2o andar 
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Informações Gerais
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Aulas: 
Segundas, 16:20 — 18:00, Sala B02 
Quartas, 16:20 — 18:00, Sala B02

Plantão:  
Sextas, 10:00 — 11:00

Recursos didáticos: Slides 
Disponíveis no site da disciplina: 
https://edisciplinas.usp.br/course/view.php?id=64384 
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Pré-requisitos
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Análise e operações 

vetoriais

Diagrama de 
 corpos livres

ÁLGEBRA 

linear

Força 

resultante Motivação!

Momento 
linear e 
angular
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Referências bibliográficas
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Avaliação
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2 Provas:  60% da nota final

Participação:  40% da nota final
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Motivação extra
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if N � 9.0 {

BBQ = true;

}
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Thiago Boaventura

Rondonópolis - MT 
1985 — 32 anos

Casado com Andressa 
Pai do Benjamin

Goiânia - GO

São-paulino
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Formação Acadêmica
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2004 2009

Engenharia de 
controle e automação

Florianópolis 
SC

2010 2013

Doutorado 
em robótica

Gênova 
Itália

Pós-doutorado 
em robótica vestível

Zurique 
Suíça 

2017

Professor 
no grupo de 

Mecatrônica do SEM 

São Carlos 
SP
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HyQ Group

Controle de Impedância das pernas
HyQ - Hydraulic Quadruped

Doutorado
2010-2013
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ADRL Group

Funded by the European Union's
Seventh Framework Programme

Controle colaborativo 
de robôs vestíveis

Pós-doutorado
2013-2017
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DINÂMICA
aplicada às máquinas
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Movimento
A arte do
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Cinemática



/ #SEM0501 — Prof. Dr. Thiago Boaventura 16

Cinética
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Histórico
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Isaac Newton 
1642-1727

Galileo Galilei 
1564-1642

Leonhard Euler 
1707-1783

Joseph-Louis Lagrange 
1736-1813
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Objetivo principal do curso
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Entender e planejar 
movimentos1.
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Objetivo principal do curso
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Entender e planejar 
movimentos1.

Posição

Velocidade Aceleração
Forças

Tempo Energia
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Programa

20

Ponto material 
(partícula)

Corpo rígido

Cinética
relação força 

(causa) e 
movimento 

(efeito)

Cinemática

aspectos 
geométricos do 
movimento
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Cinemática
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Sistemas de 
coordenadas

Movimento 
retilíneo

Movimento 
curvilíneo

Movimento 
relativo
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Cinética
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Equações de 
movimento

Trabalho e 
energia

Impulso e 
quantidade de 

movimento
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Programa e calendário
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Cinemática de um ponto material em 2D
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Programa e calendário
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Cinemática de um corpo rígido em 2D
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Programa e calendário
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Equações do movimento em 2D
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Programa e calendário
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Trabalho e energia em 2D
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Programa e calendário
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Impulso e Quantidade de movimento em 2D
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Próxima aula: #2 Cinemática ponto material
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Conceitos básicos da 
cinemática: posição, 

velocidade e aceleração
Movimento irregularMovimento contínuo




