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Prof. Dr. Thiago Boaventura

tboaventura@usp.br, (16) 3373-9387

Sala 29113, Prédio da Engenharia Mecatronica, 2° andar
Terga-feira, 08:10 - 12:00, Sala M3

Sexta-feira, 15:00 - 16:00

Engenharia Mecatronica, Semestre 2018.1

Assimilar os conceitos fundamentais de automagao industrial;

Aprender a modelar, dimensionar e projetar sistemas hidraulicos, pneumaticos e elétricos;
Estudar e praticar técnicas de programagao em CLPs

SEMO0533 - Modelagem e Simulacdo de Sistemas Dinamicos I (Requisito fraco)

Fisica béasica, Dindmica de sistemas, EDO

NOF, S. Y. Springer handbook of automation. [S.l.]: Springer Science & Business Media, 2009.
PESSOA, M. S. d. P.; SPINOLA, M. d. M. Introdug¢do a automagdo: para cursos de engenharia
e gestao. [S.1.]: Elsevier, 2014.

PARKER. Tecnologia hidraulica industrial. Apostila M2001-1BR, Sao Paulo: Parker Hannifin
Corporation, 1999.

PARKER. Tecnologia pneumatica industrial. Apostila M1001BR, Sdo Paulo: Parker Hannifin
Corporation, 2000.

DE NEGRI, V. J. Sistemas Hidrdulicos e Pneumdticos para Automagio e Controle — PARTES
I, IT e III. [S.1], 2001. Disponivel em: <http://laship.ufsc.br/site/documentos/apostilas/>.

MORAES, C. C. D.; CASTRUCCI, P. de L. Engenharia de Automagao Industrial . [S.1.]: Grupo
Gen-LTC, 2000.

Prova (Nprove): 1 prova (P1) em sala de aula
Participagao (Npqr¢): exercicios em sala de aula (Neger), € projetos/praticas (Nppo;)
Npart = O-4Nexer + 0~6Nproj

Nota: N = 0.6Npyova + 0.4Npart
Critério para aprovagao: N > 5.0

Caso N < 5.0, nota final dependa da nota nas provas de recuperagio (N,.), e serda dada por:
Nfinal = 5 s 5 < Npge < (10 - N)
Ninal = S Neee) g0 N,o > (10 — N)
Ngnal = N se Nyee < 5
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Programa e calendario da disciplina
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Apresentagao e introdugao; Robotica (José Guilherme)

Dispositivos de movimentagao linear e circular (José Guilherme)
Conversores mecanicos de movimento, analise de folga (José Guilherme)
Interface de medidas, sensores (José Guilherme)

Principios de maquinas elétricas (José Guilherme)

Servomotores elétricos (José Guilherme)

Eletronica basica para controle e poténcia, demonstragio pratica (José
Guilherme)

Introdugéo a sistemas hidraulicos; circuitos hidraulicos ( Thiago)

Resposta de sistemas e Modelagem de circuitos hidraulicos ( Thiago)
Pratica em laboratorio (Thiago/Monitor)

Introdugao a sistemas pneuméticos; métodos de projeto de circuitos pneu-
méticos (Thiago)

Pratica em laboratorio (Thiago/Monitor)

Introdugéo, Linguagens de programacao (Thiago)

Algebra Booleana, Maquina de Estados Finitos ( Thiago)

Pratica em laboratorio (Thiago/Monitor)

P1 (Thiago)



