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Disciplina de P6s-Graduacao:
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redes de Petri

Lista de pontos/respostas que se deve obter/desenvolver na disciplina:

Defina o0 que é um sistema e o que é analise de sistemas.

Defina o0 que é um sistema a eventos discretos

O que sdo modelos, técnicas de anélise e simulagdo discreta.

Defina o que é controle de sistemas.

Defina 0 que é controle de sistemas a eventos discretos e 0 que € controle supervisorio
Defina o que é um dispositivo de realiza¢do do controle.

Defina o que é um software de superviséo.
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Defina o0 que é método de projeto, procedimento de projeto, técnica de projeto e ferramenta de
projeto.

9. Defina o que é uma metodologia de projeto de sistemas de automacao.
10. Deve-se explicar a relacéo entre rede de Petri, PFS, MFG.

11. Expligue como a rede de Petri pode ser usada para controle de sistemas ja que ele é em
principio uma técnica de modelagem e analise de sistemas.

12. Explique a relagdo entre redes de Petri tipo MFG e as linguagens de programacao de
controladores.

13. Explique como e onde as técnicas de simula¢cdes podem ser usadas na metodologia de projeto
de projeto de sistemas de automacéo (Capitulo 6 do livro texto).

14. Explique a relagéo entre o comportamento (a dindmica) de sistemas a eventos discretos e 0
funcionamento (a dindmica) de um programa de simulagéo discreta.

15. Explique a relagéo entre a execuc¢do de um programa de simulagéo discreta e a realizacdo do
controle de um sistema.
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