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Buffers viram lugares com capacidade elevada
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Operagoes viram lugares com capacidade simples
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Operagoes viram lugares com capacidade simples
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Processos de linhas diferentes se dividem para cada linha

Buf. Buf.
Ent. A Int. A

Buf.

5‘ O mp O
N

Buf.
Int. B

Robd 1 - Robb 2

Buf.
Ent. B

N
> |
-)

©
(@)
O
@)
©
@)
)
()
=




Transportes viram lugares com capacidade simples
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Coloca-se as transicoes entre os lugares da rede garantindo as
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Coloca-se as transicoes entre os lugares da rede garantindo as
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Liga-se os arcos dos lugares para as transicoes e das transicdes para
os lugares e coloca-se os pesos
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Liga-se os arcos dos lugares para as transicoes e das transicdes para
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Aloca-se os recursos
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Aloca-se os recursos
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Aloca-se os recursos
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Aloca-se os recursos
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Configurar os tempos das transicoes e as condig¢oes iniciais dos
lugares
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Configurar os tempos das transicoes e as condig¢oes iniciais dos
lugares
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