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Nosso livro texto é uma tradugdo da 5?2 edi¢do inglesa do Marion. Neste guia, além de
orienta-lo na leitura dos capitulos que abordaremos na disciplina, apontarei alguns erros
de fisica ou de traducdo que possam atrapalhar a compreensao do texto.

Capitulo 1. Vetores

Este capitulo, de fundamentos matematicos, pode ser lido neste comeco de semestre, 0
que lhe permitira concentrar os esforgos no contetido de fisica durante o resto do
periodo. Ao longo da leitura dos outros capitulos, farei referéncia as se¢6es deste
capitulo & medida que sejam necessarias. O guia para este capitulo € bem formal, como
o0 conteldo dele.

1.1 Matrizes, vetores e calculo vetorial a 1.3 Transformacoes de

coordenadas
Faca o exercicio 1.1 — se ndo conseguir, releia a secdo 1.3 até que encontra a maneira de
resolver esse exercicio.

1.4 Propriedades de matrizes de rotacao a 1,6 Definicoes
adicionais

O conteudo deve lhe ser familiar - faca o exercicio 1.4 para se certificar disso e, caso
ndo consiga resolve-lo, releia essas secdes até que esse exercicio ndo lhe cause mais
dificuldade.

1.7 Significado geométrico das matrizes de transformacao
No final da secdo (pg. 17), o texto denomina de rotacdes apropriadas e inapropriadas
0 que costumamos chamar de rotacgdes prépias e improprias.

Faca o exercicio 1.5, usando que A é uma matriz de rotacdo. VVocé pode precisar da
formula 1.15 para resolver.

1.8 Definicoes de uuma grandeza escalar e um vetor em termos de

propriedades de transformacao

A definicdo de grandeza escalar € adequada, mas a de vetor, ndo. Faltou dizer que, para
gue uma grandeza seja um vetor, a soma de dois vetores, além de comutativa, tem que
resultar em um vetor. Assim, vetores posicdo NAO sdo vetores de verdade, embora
transformem de acordo com a relacéo (1.44), simplesmente porque ndo faz sentido
somar dois vetores posicao.

1.9 Operacgoes escalares e vetoriais elementares a 1.12 Produto
vetorial de dois vetores

Provavelmente a grande novidade € o uso do simbolo de Levi-Civita ( € ). A primeira
vista, ele complica as coisas, mas depois de alguma pratica verifica-se que ele simplifica
enormemente a &lgebra, de modo que sugiro que fagca um esforco para acostumar-se
com essa notacdo. Na se¢édo 1.12, preste atencdo na identidade (1.78), que aparece



muitas vezes em célculos como os das formulas (1.81) a (1.84) que, alids, sdo muito
dificeis de demonstrar sem o €, — verificar que as formulas (1.81) a (1.84) estdo
corretas € um excelente treino com o simbolo de Levi-Civita.

Vale a pena ler o texto do Professor Henrique Fleming sobre o assunto, intitulado
“Calculo Vetorial Pratico”, no endereco http://www.hfleming.com/vector.pdf.

1.13 Diferencia¢ao de um vetor em relacao a uma grandeza

escalar

Corrija 0 erro na 32 linha, que deve ser lida ... “a propria derivada ndo podera (mudar), e
nae devera, portanto, ser uma grandeza escalar” ... tem um nao sobrando na frente do
“deverd” que inverte o sentido da frase! Também falta a palavra “mudar”, mas essa da
para adivinhar.

1.14 Exemplos de derivadas - velocidade e aceleracao

Designar a derivada total em relacdo ao tempo de uma equacao horaria por um ponto
sobre o simbolo da coordenada correspondente é habitual em mecénica por fornecer
uma notagdo compacta e deixar claro em relagéo a qual coordenada a velocidade e
aceleracdo se referem, de modo que vale a pena acostumar-se com essa notagdo. Corrija
o0 texto na 52 — 62 linhas ap0s a eq. (1.89), falta um par de palavras, acrescentadas em
italico aqui: “Nao vamos discutir coordenadas curvilineas em geral nesse texto,
porém...”. A frase ndo fazia sentido, porque coordenadas polares e esféricas sdo
curvilineas.

1.15 Velocidade angular

Note a equacdo (1.105): um produto vetorial de dois vetores da um vetor axial, mas
nessa equacao o resultado é um vetor de verdade (também chamado polar). Isso
acontece porque o € um vetor axial, de modo que o produto vetorial de um vetor axial
por um vetor polar da um vetor polar, sempre.

1.16 Operador gradiente

Essa secdo recorda os operadores diferenciais gradiente e rotacional, que voceé ja dever
ter estudado no Eletromagnetismo. Eles desempenham um papel importante também na
Mecénica, embora ndo tdo central, relacionado a defini¢do da energia potencial.

1.17 Integracao de vetores
Nessa se¢do, o destaque sdo as integrais de linha.
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