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A ferramenta de software RSLogix Emulate 5000 permite o desenvolvimento e os
testes de algoritmos para a plataforma Compactlogix e ControlLogix, sem a
necessidade premente do hardware desses controladores programaveis (CPs).
Utilizando-se de modelagem e técnicas de simulac¢do, ainda é possivel representar
partes de uma planta dentro do préprio CP em uma tarefa periédica auxiliar. Dessa
forma, o usudrio tem a sua disposicdo, em seu computador pessoal, um sistema
completo para o desenvolvimento da engenharia de automacao e controle de um
processo.

Agosto de 2013 - <elpellini@usp.br> - PEA 2509



3. Controle de Reator Quimico

RSLogix Emulate 5000

1.Apresentacao

Para permitir o desenvolvimento de algoritmos e controles para a plataforma RSLogix, sem a
necessidade imediata de um hardware real de Controlador Programavel (CP), a Rockwell Automation
desenvolveu um produto de software para a plataforma Windows denominado RSLogix Emulate 5000.

O RSLogix Emulate 5000 simula o comportamento de controladores da linha ControlLogix dentro do
proprio computador pessoal do engenheiro, permitindo a criacdo e a depuracdo de programas no
RSLogix 5000, em um ambiente controlado e seguro, sem a presenca de um controlador fisico ou de
seus cartdes de entrada e saida.

O usudrio pode criar um rack virtual de um controlador, com uma ou mais CPUs e um ou mais cartdes
de entrada e saida digital, conforme a aplicacao.

A seguir nesse documento sdo mostrados os passos para configuracdo de um controlador virtual, e seu
ajuste, no software RSLogix5000, para uso na disciplina de PEA-2509 — Laboratdrio de automacdo de
sistemas elétricos, para que o aluno possa desenvolver e testar boa parte do software do controlador
programavel nas dependéncias da Sala Energia, antes de sua real implanta¢do no Laboratdrio.

2. Configuracao do RSLogix Emulate 5000

Em um computador pessoal onde esta instalada a plataforma de desenvolvimento para os
controladores programdveis da familia CompactLogix da RockWell Automation, procure no Menu
Iniciar o programa RSLogix Emulate 5000, como mostrado na Fig. 1 a seguir.

CCleaner .
CGCM |
DriveTools o

Extras and Upgrades
FLASH Programming Tools Administrator
| Google Chrome
: Documents
Maintenance
Reclwell Software
= FactoryTalk Administration Console|
BOOTP-DHCP Server

FactoryTalk Activation

Computer
Network

FactoryTalk Gateway
FactoryTalk Tools

. FactoryTalk View
RSLinx

Control Panel

Administrative Tools *

R5Logix 5000 Enterprise Series Help and Support
R5Logix 5000 Tools

RSLegix Emulate 5000 : Run...

@ Release Notes

¥4 RSLogix Emulate 5000

Fig. 1 — Busca e execug¢do do RSLogix Emulate 5000 no Menu Iniciar do Microsoft Windows.
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Quando executado o software exibe uma janela como mostrado na Fig. 2 a seguir.

¥ RSLogix Emulate 5000 Chassis Monitor [ E |-
Slot  View Options  All Modules  Help
] 1 2 3 4 5 £ 7 g

R.SLinx

9 10 11 12 13 14 15 16

For Help, press F1 NUM

Fig. 2 — Tela inicial do RSLogix Emulate 5000 sem nenhum controlador configurado.

Essa tela apresenta um desenho mimico, semelhante a estrutura de cartdes e slots do rack de um CP
real. Nessa tela, os dois primeiros slots ja deverdo estar ocupados por elementos mandatdrios para o
funcionamento do emulador: o RSLinx software (slot 0) e o RSLinx Communication Adapter (slot 1).

Deve-se configurar uma CPU nesse rack. Para isso, deve-se clicar com o botdo direto sobre o espaco
vago (slot 2) e escolher “Create...”. Da lista de elementos disponiveis, escolha “Emulator RSLogix
Emulate 5000 Controller”, como mostrado na Fig. 3. Atente para a selecdo do slot como numero 2.

Select Module

L ERETER E ryylstor FiSLogix Emulate 5000 Contraller
1783-5IM 32 Point [nput/0utput Simulator

Shot: |2 =

Fig. 3 — Criando uma CPU emulada no rack, no slot 2.

Uma nova janela deve surgir e nessa deve-se atentar aos seguintes parametros:

e Version — indicar o valor “19”;
e Startup Program — colocar em “Remote Program”.

A seguir, deve-se clicar em “Next” e aceitar os valores padrdes fornecidos para Continuous Task Dwell
Time (10 ms), CPU Affinity (CPU 0) e Channel 0 Serial Port (None). Clicando-se em “Finish”, surge um
novo cartdo instalado no rack do programa Emulate, como mostrado na Fig. 4.
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I8 RSLogix Emulate 5000 Chassis Monitor =R
Slot  View Options  All Modules  Help
a 1 2 3 4 5 & 7 ]

RsLirz | RESLine I I I I I

vl
For Help, press F1 MUM

Fig. 4 — Novo cartdo configurado no rack do emulador: uma CPU criada no slot 2.

Nesse momento, a CPU ja estd funcional, podendo ser acessada pelas ferramentas de parametrizagdo
do RSLogix5000. Os “LEDs” frontais em sua IHM refletem o estado operativo da CPU, como em um
rack de um CP real.

Antes de iniciar os trabalhos com o rack virtual, deve-se inserir um cartdo de entradas e saidas (I/O)
digitais. Para isso, basta clicar novamente com o botdo direito sobre o slot livre 3, escolher “Create...”
e o item “1789-SIM 32 Point Input/Output Simulator”’, como mostrado na Fig. 5. Atente para a selecdo
do slot como numero 3.

Select Module (23]

Module Type: |Emulator RBSLogix Emulate 5000 Controller
[k 32 Point InputA0 utput Simulatar

Slot: |3 _:I

Fig. 5 — Criando um cartdo de entradas e saidas digitais no rack do emulador, no slot 3.

Ap0s clicar em OK, nas telas a seguir deve-se confirmar o slot do cartdo e clicar em “Next”. Em seguida
deve-se escolher um nome para o cartdo, por exemplo DIl G O_SI M e clicar em “Finish”. O cartdo
deve surgir no rack, como mostrado na Fig. 6.

88 RSLogix Emulate 5000 Chassis Monitor T |
Slot  View Options  All Modules  Help

i] 1
RSLinx

$7

For Help, press F1 [ [Num [ |

Fig. 6 — Novo cartdo configurado no rack do emulador: uma cartdo de 1/0 criado no slot 3.

E importante notar que o usudrio pode interagir com esse cartdo de entrada e saida, de forma a criar
eventos de acionamento nas entradas e verificar o resultado dos comandos nas saidas.

Para isso, uma das formas é clicar uma vez sobre o escudo frontal do cartdo, como mostrado nas Fig.
7a e 7b, que permitem revelar os LEDs de status das saidas digitais virtuais do cartdo.
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dl Modules  Help il Modules  Help
2

L

(a) Clica-se sobre a tampa do cartdo de I/O (b) ...sdo mostrados LEDs de status para as 32 saidas
no slot 3... digitais.

Figs. 7a e 7b — Detalhes do cartdo de 10 digital.
De outra forma, ao se clicar com o botdo direito sobre o mesmo cartdo, o usuario tem acesso a um
menu de opg¢des. Nesse, pode-se escolher “Properties”. Surge uma nova janela onde sdo mostradas
varias tabuletas. Na tabuleta “I/O Data”, é mostrada uma lista para as 32 entradas e para as 32 saidas
digitais desse cartdo, como mostrado na Fig. 8.

ra RSLogix Emulate 5000 Chassis Monitor (o] ®]=]
Slot View Options All Modules Help
0 1 2 3 4 5 6 7 8

RSLinx

% RSLinx Tost 17 ’__-H -H -H -H -l ~

FRe L3 Modu'e Propetﬁ& = 5'0( 3 E

AT ox

RUN REM PR G | 1/0 Data ]” jul HOI Modul Sldusl

b

Clear Inputs
Inputs (Click to toggle on/off)
00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 20 1

7]

For Help, press F1

QOutputs
00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15

16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 20 1

OK Cancel

Fig. 8 — Propriedades do cartdo de 10 digital.

Clicando-se sobre as entradas, pode-se aciona-las conforme a necessidade para emular o efeito de
sensores reais presentes em campo. As mudangas efetuadas sdo enviadas imediatamente para a CPU
onde o cédigo do engenheiro esta rodando. Os resultados nas saidas digitais sdo mostrados online.

Apesar de ndo ser possivel manipular, gerar ou visualizar sinais analédgicos nesse controlador virtual,
pode-se testar quaisquer tipos de codigos (LADDER, FBD, SFC, ST), com quaisquer esquemas de tarefas,
rotinas e subrotinas. Esse rack virtual também pode ser acessado pelos demais softwares da Rockwell,
incluindo o FactoryTalk View para elaboracdo de IHMs e sistemas de supervisdo e controle.

O software do RSLogix Emulate deve ser deixado rodando em segundo plano, minimizado, para que os
demais programas, como o RSLogix 5000 e o RSLinx Classic possa acessa-lo.
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Atencao 1: Toda a vez que o usudrio desejar simular um CP nesse esquema, ele precisa garantir que o
RSLogix Emulate 5000 ja esteja rodando em background ou minimizado no computador de
desenvolvimento.

Atencao 2: Ao ser finalizado, o RSLogix Emulate 5000 armazena todas as configura¢des de cartdes de
I0 para que na préxima execugdo todo o rack ja esteja configurado.

Atencao 3: Qualquer programa de automacdo e controle que tenha sido descarregado no emulador
também serd armanezado internamente ao mesmo. Dessa forma, numa préxima execug¢ao, o CP
virtual ja sera iniciado com ultima aplicacdo enviada.

Atencdo 4: O software possui um boa documentacdo em seus helps contextuais. Mais informacgdes
podem ser obtidas através da tecla F1.

3. Configuracdo das comunicacdes com o emulador

Os softwares da plataforma de programacdo dos Controladores RSLogix necessitam de um canal de
comunica¢cdao com o CP para que seja possivel descarregar um cddigo ou algoritmo para sua execucao,
para depuracdo do estado e funcionamento do equipamento, etc. Toda essa comunicacdo é
gerenciada por um software central denominado RSLinx Classic Gateway. Nesse programa, para que a
comunicagao possa ser estabelecida, deve ser apontado o tipo de meio de transmissao de dados, o
driver do protocolo a ser utilizado e quaisquer parametros de enderecamento necessarios. Essa tarefa
também é necessaria com o emulador.

Para configurar um canal de comunicagdes com o emulador, abra o Menu Iniciar do micro e procure
no grupo de programas da Rockwell, o subgrupo RSLinx. Execute o programa RSLinx Classic Gateway. A
janela que surge é mostrada na Fig. 9. Nessa tela é mostrado dois drivers configurados, um
denominado Linc Gateways, Ethernet e outro denominado AB_ETHIP-1, Ethernet. Um novo driver deve
ser configurado para acesso ao Emulador.

Q) RSLinx Classic Gateway - [RSWho - 1] _ ol x|
@5 File Edit View Communications Staton DDE/OPC Security Window Help 7] x|
3| &% £18| Bliz] ¥

IV Autcbrowse | Hefresh I 2y

E‘E Workstation, WIN-SOTUDWK3LEY
E|-,5‘,5 Linx Gateways, Ethernet
[#-&5 AB_ETHIP-1, Ethernet

Browszing network

For Help, press F1 [ oM 08/12/13 [09:46 AM

Fig. 9 — Tela do RSLinx Classic Gateway.

Deve-se abrir o menu “Communications” e acionar a op¢ao “Configure Drivers”. Surge uma nova tela
como mostrado na Fig. 10.
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—Awailable Driver Types: 4 &
nze
I ‘—EA uall =, —

He |
r— Configured Drivers:
| Mame and Description | Statuz |
AR ETHIP-1 A-B Ethernet RUMMIMG Configure...

Startup...
Start
Stop

Delete

A4l

Fig. 10 — Configurando um novo driver para acesso ao emulador.

Para configurar, o usuario deve clicar na lista de drivers disponiveis “Available Driver Types”, escolher
“Virtual Backplane (SoftLogix58xx, USB)”, e depois clicar no botdo ao lado “Add New...”.

Serd perguntado por um nome para o driver, e o usuario deve escolher o nome padrdao “AB_VBP-1".
Em seguida, é perguntado o nimero do slot da placa de comunicagdo do CP virtual, que no nosso caso
é “Slot Number: 0”. Deve-se clicar entdo em “Close” para fechar a janela.

Se o driver estiver corretamente configurado, ao se clicar sob ele na arvore da janela principal do

RSLinx Gateway, devem ser notados todos os cartdes presentes no rack virtual configurado no RSLogix
Emulate 5000, como mostrado na Fig. 11.

"Q\ RSLinx Classic Gateway - [RSWho - 1] oy ] P
a5 File Edit View Communications Station DDEfOPC Security Window Help — IE |1|
=| & S8 Bliz| ¥
¥ Autobrowse Hefrezh I e Browsing - node 3 found
EIQ Waorkstation, WIN-SOTUDWI3LEY
E-@5 Linx Gateways, Ethernet
E-@5 AB_ETHIP-1, Ethernet a0 o1 02 03
=3 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis RSLirx Server  RSLINX E... Emula. .. 1789-5...
=] 00, workstation, RSLinx Server
01, RSLinx Enterprize - Desktop, RELinx Enterprise - Desktop
02, RSLogix 5000 Emulator, Emulator R19.11
------ 03, 1789-5IM 32 Point Imput/Output Simulator, 1789-5IM v1.00
For Help, press F1 MM 08/12/13 | 1:04AM 2

Fig. 11 — Tela do RSLinx Classic Gateway com o driver para acesso ao emulador corretamente configurado.

A partir de agora, qualquer outro programa da Rockwell Automation podera acessar o CP virtual do
emulador para quaisquer propdsitos.
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4. Configuracao do RSLogix 5000

Para que o usudrio possa programar no RSLogix 5000 tendo como alvo o CP virtual do RSLogix Emulate,
existem dois procedimentos de configuragdo particulares: um caso esteja sendo iniciado um novo
projeto, e outro caso esteja sendo adaptado um projeto existente, feito para um CP real como aquele
presente no laboratdrio.

Ao se iniciar um novo projeto no RSLogix 5000, na janela de escolha do controlador “New Controller”,
deve-se escolher o tipo “Emulator RSLogix Emulate 5000 Controller”, revisdao 19, como mostrado na
Fig. 12. Deve-se atentar que a CPU do emulador foi instalada no slot 2 do rack.

MNew Controller IEI

“endor Allen-Bradley

Tvpe: E rnulator FSLogix Erulate 5000 Cortraller - |

R evizion: 19 - |
Redundancy Enabled

M ame: Prajeto_teste

D escription: Teste do emuladord -

Chassis Type:  1756-410  10-Slat ContralLogix Chassis -

Slak: .

Create I C:AUszers\AdministratorsDesktop

Fig. 12 — Configuragdo do CP de um novo projeto para trabalho com o emulador. Atengdo para a CPU REVISAO 19, no SLOT 2.

Coloque o nome do projeto e descricdo com desejado e um tipo de chassi como o 1756-A10. Apds
clicar em OK, na arvore “Controller Organizer” da tela principal do RSLogix 5000, deve ser mostrada
uma estrutura semelhante a da Fig. 13.
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"B RSLogix 5000 - Projeto_teste [Emulator 10.11]

File Edit View Search Logic Communicatii
|@@E§ & Bz B ~2 o«  Bota
Offline 0. RN ]
Mo Forces > FDK q]
5 ([ BAT

No Edits =3

[ma ]

Controller Organizer -

[E&==] Controller Projeto_teste

& Controller Tags
3 Controller Fault Handler

abed Helg

=55 Tasks

9@ MainTask

: L8 MainProgram

"3 Unscheduled Programs / Phases
-3 Motion Groups

[T Add-On Instructions
-3 Data Types

: [ User-Defined
Cﬂ Strings

(g Add-On-Defined
[ Predefined

-3 IO Configuration
=83 1756 Backplane, 1756-A10
E{I [2] Emulator Projeto_teste

Fig. 13 — Projeto ajustado para operagdo com a CPU do emulador. Note que por enquanto ha apenas o cartdo de CPU (slot 2) configurado.

Em seguida deve-se configurar o cartdo de entradas e saidas digitais virtuais. Para isso, na se¢do “I/0
Configuration” da drvore mostrada na Fig. 13, deve-se clicar com o botdo direito e escolher a opgdo
“New Module...”. Deve-se escolher na categoria “Other” e o cartdo “1756-Module Generic 1756
Module Allen-Bradley”, como mostrado na Fig. 14.

5| Select Module

Module IDescﬁpﬁon IVendor I
- Analog
Communications
Contrallers

Digital

Drives

-- Mation

B Other

M1 756-MODULE
Specialty

Generic 1756 Module Allen-Bradley

[ Bnd. | [ AddFavaie |

By Category By Vendor I Favortes |

[ Ok ] ’ Cancel ] ’ Help ]

Fig. 14 — Adicdo do cartdo de entradas e saidas digitais do emulador.
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Clicando em OK, na tela que aparecera em seguida, devem ser fornecidos os seguintes dados, como

mostrado na Fig. 15.

* Name: DIGIO_SIM
e Description: Entradas e saidas simuladas
*  Comm Format: Data-DINT
e Slot: 3
* Connection Parameters:
0 Input: 1 Size: 2
0 Output: 2 Size: 1
0 Configuration: 16 Size: 0
MNew Maodule (3]
Type: 1756-MODULE Generic 1756 Maodule
Parent: Local Connection Parameters
Agzzembly
Instance: Size:
M ame: DIGIO_SIM Input: 1 2 = | [32-hit)
Description:  Entradas e saidas simuladas e Output: 2 1 = [32-bit)
- Configuration; 16 0 = [&-hit)
Comm Format: | Data - DINT -
Slat: 3 =
V| Open Module Properties oK l | ] | | Help

Fig. 15 — Configuracdo do cartdo de entrada e saida digital do simulador.

ATENGAO: TAIS PARAMETROS DEVEM ESTAR AJUSTADOS EXATAMENTE COMO MOSTRADO NA FIGURA.

Ao se clicar em OK, deve ser fornecido o parametro Request Packet Interval (RPI), com um valor de
50,0 [ms], como mostrado na Fig. 16.

| Module Properties: Lacal:3 (1756-MODULE1.1)

=3

General| Connection |Module Infol Eackplane|

Bequested Packet Interval [RPI]: 5005 ms

Inkibit Module

(0.2 - 75000 ms)

Major Fault On Contraller IF Connection Fails While it Fun Mode

Module Fault

Statusz: Offline Ok, ] | Cancel Apply

Help

Fig. 16 — Ajuste do RPI para o cartdo de entradas e saidas digitais do emulador.

ATENGAO: TAIS PARAMETROS DEVEM ESTAR AJUSTADOS EXATAMENTE COMO OS MOSTRADOS NA FIGURA.

Apos essa etapa, devem estar listadas na sec¢do 1/0 Configuration do RSLogix 5000, tanto a CPU no Slot
2, como o cartdo de I/0 digital do emulador.
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Para finalizar a conectividade do projeto com o CP virtual no RSLogix 5000, basta clicar em
“Communications”, “Who Active”, e procurar na arvore de dispositivos a entrada “02, RSLogix 5000
Emulator, Emulator R19.11”, como mostrado na Fig. 17. Escolhido, deve-se clicar no botdo “Set Project
Path” e “Go Online”, se desejado.

E|- VirtualBP, 1783-A17/A Virtual Chassis

- Lownload
: Q 00, Workstation, RELinx Server
. % 01, RSLinx Enterprise - Desktop, RSLinx Enterp esktop Update Firmware. ..

%1 W02, R5Legix 5000 Emulator, Emulater R19.11
ﬂ 03, 1789-5IM 32 Point Input/Output Simulator, 1788-5IM 1.

i Who Active [o =] -
Autobrowse Fefresh
=M, Workstation, WIN-SOTUDWK3LBY Go Orline
@-&5 Linx Gateways, Ethernet
@5 AB_ETHIP-1, Ethernet

Cloze

Help

4 | 1 2

Path: YirtualB P2 Set Project Path
Fath in Project: ¥irtualBPY2

Clear Froject Path

Fig. 17 — Acertando as comunicag¢des do RSLogix 5000 com o rack virtual do RSLogix Emulate.

A seguir, em seu projeto, vocé poderd criar tarefas, TAGS, etc. como num controlador real. Para
acessar as entradas e saidas digitais, deve-se especificar os enderecgos corretos do cartdo virtual, como
sera mostrado adiante nesse documento.

H4 um procedimento especial caso se deseje executar/testar um projeto ja configurado para um CP
real na CPU do emulador.

No RSLogix 5000, ao se abrir um projeto originalmente configurado para um CP real, na arvore do
“Controller Organizer” pode-se observar a segdo “I/O Configuration”, como mostrado na Fig. 18.

- Strings

- Add-On-Defined
Cﬂ, Predefined
-8 Module-Defined

m

-3 1O Configuration
Bm Backplane, Compactlogix System
ffa 1769-L32E PEA2509_EXP3
: AP 1769-132E Ethernet Port LocalENB
i &= Ethemnet
£l CompactBus Local
. ﬂ [1]11769-1Q16/A Entradas_Digitais
-8 [211769-0B16/B Saidas_Digitais
L B [3]1769-IF4X0OF2/A 10 _analogico 1

Type 1769-L32E CompactLogix5332E Controller
Description | Controle de reator guimico

Slot o

Major Fault
Minor Fault

Fig. 18 — Projeto ja configurado para um controlador real, como aquele presente no laboratério.
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Para se alterar para a CPU do emulador, deve-se clicar com o botdo direito no né principal do projeto
mostrado no “Controller Organizer” e escolher “Properties”, como mostrado na Fig. 19.

¥ RSLognc5000 - PEAZ509_EXP3 in PEAZ509_EXP3_POLLACD [1769-132E 19.11]

File Edit View Search I__qg_ic Communications Tools ﬂind_ow Help

lasd & 41 “»  Botao IHM Ligar - E2an E vV
Difline . I RUN NN ESH Pain: [AB_ETHIP-14172.16.110.20\B ackplane\D
Mo Forces & I ok qP I :

= - [T paT ’ ; :
Ma Edits 2| = i Pt Wi 4L
| |E n A Safety A Alarms A Bit A TimerCounter £ InputiOutput A& Co A Computeil
Controller Organizer > 3 % || &% Cantroller Properties - PEA2508 EXP3 = =E
£ Controller PEABUQ_EXZ S -
3 i |_Dgt§_.r"|j1_e_ I Advanced I SFC Execution I File I MNonvaolatile Memary I Memory |

@ Controller Tags = = :
(5 Contreller Fault Handler General | Serial Port I System Protocol I User Protocol I Major Faults I Minor Faults | ;

4 H i =
< + A Favorites £

(5 Power-Up Handler Vendor: Allen-Bradley
=-S5 Tasks
8 MainTask Type: 1769-L32E CompactLogix5332E Controller
- L% MainProgram
C& Reator
Eﬁ; ControleTemp Name: PEAZ“ED‘.E_EXPE
& SimReator
L& MalhasSim
[0 Unscheduled Programs / Phases
=-45 Motion Groups

L Ungrouped Axes
{13 Add-OnInstructions
-5 Data Types
: L User-Defined
& L‘R Strings
[ Add-On-Defined

- Predefined

-0 Module-Defined
.3 Trends
=53 IO Configuration
Backplane, CompactLogix System

[0 1769-132€ PEA2509 EXP3 .
P 1769-132E Ethernet Port LocalENB i [Lconoa J [ om ke

[

Change Controller..

Revision: 151

Description: Corttrole de reator quimico -

m

Fig. 19 — Propriedades do projeto ja configurado.

Na janela de propriedades do projeto, deve-se escolher o botdo “Change Controller...”. Uma nova
janela ird surgir, onde o usudrio deve escolher o tipo de controlador destino como sendo “Emulator
RSLogix Emulate 5000 Controller”, Revisao 19, como mostrado na Fig. 20.

Change Controller [=E3]

Changing the contraller bppe will change, delete, and/or invalidate the
l 4, controller properties and other project data that is nat valid for the new
~ controller type.

From
Type: 1769-.L32E  CompactLogix533ZE Contraller

Revizion: 1911

To

Type: SLogix Emulate | -

Revizion: (13 =

[ (] ][ Cancel ” Help

Fig. 20 — Troca do CP do projeto pelo emulador.

Diversas mensagens de alerta surgem para alertar que o procedimento poderd alterar numero de
cartdoes e TAGs de entradas e saidas analdgicas e digitais. O usudrio deve aceitar, clicando em “Yes”.
Apds certas operacdes o RSLogix ja mostrara o projeto com o CP do emulador, como mostrado na Fig.
10. Entretanto, deve-se notar que:
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3. Controle de Reator Quimico

* O slot da CPU do emulador esta errado, com o valor padrao de 1. Esse deve ser alterado para
slot 2. Para isso, deve-se clicar com o botdo direito na CPU, escolher propriedades, e modificar
o numero do slot para 2.

* Nao ha cartdo de entrada ou saida digital. Deve-se criar um cartdao emulado no slot 3, como o
mostrado na Fig. 14. Para a configuracdo desse recurso, refira-se ao item 4.1 desse guia.

A operacgao para alterar um projeto com a CPU do emulador para um CP real é semelhante, bastando
escolher como destino a CPU apropriada do CP presente no laboratério. De qualquer forma, deve-se
atentar para a correta configuracdo dos cartdes de entrada e saida digitais e analdgicas que estdo
presentes no CP do laboratério.

Com os cartdes de CPU e entradas e saidas digitais configurados como mostrado nas se¢ées anteriores,
o projeto no RSLogix 5000 apresenta em sua listagem de TAGs do controlador as seguintes categorias
de TAGs Locais de acesso aos seus periféricos, como mostrado na Fig. 21.

-

A Controller Tags - Projeto_teste(controller) E@
Scope: ﬂ[l Prajeto_teste + Show AllTags * T -
MHame =z|a | Walue € | Force Mask | Siyle Data Type - o
— Local3c [...1 [...1 aB7RE_MODU .. -
+ Local:3C.Data {ou.} [...]} |Hex SIMNT[400] é
= Local:3l [eu-l] ool AB:ATRE_MODLU . 5
— Local:31.Data [...1 [...1 |Decimal DIMT[Z] @
+ Local: 3:1.Datal0] 0 Decimal DIMT )
+ Local:3:1.Data[1] 0 Decirnal DIMT 3
= Local:Z0 | fenal AB:TRE_MODL...
= Local:&0.Data [eusl [esa} |Decimal DIMT[1]
+ Local:3:0.Data[0] 0 Deciral DINT
|4 [+ |\, Monitor Tags £ Edit Tags / 4 1 P

Fig. 21 - Lista de TAGs locais acessiveis pelo usuario com o CP do emulador e seu cartdo de entradas e saidas digitais virtuais.

Dessa listagem de TAGs, deve-se notar que:

* A TAG Local:3:l representa as entradas digitais do cartdo de entradas virtual configurado no
emulador. Existe duas palavras, Local:3:1.Data[0] e Local:3:l.Data[1], cada uma com 32 bits, ou
seja, cada uma com 32 pontos representando tais entradas virtuais. Por alguma razao nao
documentada, as entradas que sdo acionadas na interface do emulador (como mostrado na
Fig. 8), sdo retratadas na palavra de indice 1, ou seja, em Local:3:l.Data[1]. Os 32 bits presentes
na palavra Local:3:1.Data[0] ndo tem aplicagdo para o usudrio;

e A TAG Local:3:0 representa as saidas digitais do cartdo virtual de saidas configurado no
emulador. Existe apenas uma palavra denominada Local:3:0.Data[0], com 32 bits, ou seja, com
32 saidas digitais que podem ser acionadas a vontade pelo programa do usuario;

e As demais palavras de controle (Local:3:C.Data) ndo tem aplicagdo para o usuario.

Cada um dos bits de cada palavra da TAG podem ser acessados por meio do operador ‘.’, por exemplo:

e A primeira entrada digital é retratada na TAG Local:3:I.Data[1].0
e Aterceira entrada digital é retratada na TAG Local:3:1.Data[1].2
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3. Controle de Reator Quimico

* A primeira saida digital esta representada na TAG  Local:3:0.Data[0].0
e Aterceira saida digital esta representada na TAG Local:3:0.Data[0].2
e A guarta saida digital esta representada na TAG Local:3:0.Data[0].3

Um exemplo de cédigo em LADDER utilizando essas entradas e saidas digitais, junto da tela do
emulador e de seus estados retratados online, é mostrada na Fig. 22.

@ R5Logix 5000 - Projeto_teste [Emulator 19.11] - [MainProgram - MainRouting]

H File Edit View Search Logic Communications  Tools: Window Help
aElE & B3 ~7 o«  Botao HM Ligar > B8O FE ®aq|
Rem Run 9 ¥ Run Made - Path: [VituslBP\2 ~| & |

"No Forces .h | ¥ Contraller OK. T B

o
Mo Edis 2 g ﬁ‘;“;'z ok

4 H o b=l AF 4 LF dur A
’E 4 b _\ Favorites 4 Add-On A Alarms £ B L Tim

| Controller Organizer > X ; B i s & ey
=25 Controller Projeto_teste
@ Controller Tags
3 Controller Fault Handler 0
i3 Power-Up Handler
B1-25 Tasks
=48 MainTask (End)
@ MainProgram

4| Program Tags

Exj MainRoutine General /O Data ] Module Info ] Module Status
-3 Unscheduled Programs / Phases
=55 Motion Groups

LB Ungrouped Axes @ RSLoge Emulate 5000 Chassis Monitor Iripute(Blick tojtongle onzaft]

= 00 01 02 03 D4 D5 08 O7 08 08 10 11 12 12 14 158
[0 Add-On Instructions Stot  View Options All Modules Help .
(£ Data Types 6 47 48 78 20 5% 23 53 24 55 56 37 58 59 30 I

‘[, User-Defined o : - 2 |
2 RiLinx
[# Cﬂ, Strings
@ Add-On-Defined
(- Predefined
1 Module-Defined
3 Trends
£1-£3 /O Configuration

.88 1756 Backplane, 1756-A10
D‘,{I [2] Emulator Projeto_teste =
.. [311756-MODULE DIGIO_SIM For Help, press F1 INUM

) lﬂfin_ﬂputjreﬁ——.v T | : '

Enter BOOL operand =)

[@Fe,

Local:3:0.0ata[0].0  Local:3:0.Data[0].2 Local:3:0.Data[0].2 s

"Module Properties - Slot 3 =

m

Rsunx  [ErmuLetor

Outputs
00 0f 0z 03 04 D5 06 O7 02 08 40 " 42 12 74 A8 i

18 A7 12 19 20 21 22 23 24 25 28 27 28 20 30 31

oK Cancel

Fig. 22 — Exemplo de cédigo operando em tempo real com o emulador, com LADDER utilizando as entradas e saidas digitais virtuais.

Atencao: Apds download de um programa, lembre-se de verificar se o CP foi colocado no modo RUN
no RSLogix 5000. Nem sempre o estado padrao do CP é o modo RUN e ele pode ser iniciado no modo
Remote Prog..
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