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Software TEPiciclo
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Análise e Síntese: 
• Número de Dentes 
• Razão Básica 
• Transmissão Desejada

Software TEPiciclo
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Figura 5.6 -Formas de representação da caixa Simpson. 

a) Tridimensional e) Nova 

b) Em corte f) Grafo 

c) Convencional g) Blocos 

d) Esquemática h) Canônica 

 i)  Marchas 

 

5.3.1.4 – Caixa GM 440 PGT 

TEP usado como transmissão automática (General Motors Corp., 1983) e citada por 

vários autores: Mogalapalli (1992), Hsu (1993) e Hsied (1997) é mostrada na Figura 5.7. 
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Figura 5.7 – Continua. 
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Transmissões Veiculares  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I II
S1 A1

B1

B2 S2

A2

F1

F3

E1

E2
entrada

entrada

saída

F2

M RT:1 E1 E2 F1 F2 F3

1ª 2,92 X X
2ª 1,57 X X
3ª 1,00 X X
4ª 0,71 X X
ré -2,38 X X

ZS ZP ZA

TEP I 26 18 62

TEP II 42 16 74
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Transmissões Veiculares  
Caixa Simpson

I II
A1 B1

S1

A2 B2

S2

F1

F2

E1

E2
entrada

entrada

saída

M RT:1 E1 E2 F1 F2

1ª 2,79 X X
2ª 1,53 X X
3ª 1,00 X X
ré -2,38 X X

ZS ZP ZA

TEP I 36 16 68

TEP II 32 22 76
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(e)
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(a)

(b)

(d)

[-1.105;-0.905]

RT= -1 : 1
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Pentium III 
650 MHz (ano 2000)
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Exemplo do Projeto de uma Nova Transmissão Automática

RTs: 

    
   3,0   :1 

   1,5   :1 

   1,0   :1 

   0,7   :1 

  -2,5   :1

Tolerância: ± 3% 

Razão Básica [-0,7; -0,5] 

TEP II maior que TEP I
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• ZF 6HP26 
• 1ª Transmissão 6-marchas para automóveis 

em série fabricada no mundo (~ ano 2001)

Transmissões Veiculares  
Transmissão Automática

1ª 2ª 3ª 4ª 5ª 6ª ré

4,17 2,34 1,52 1,14 0,86 0,69 -3,40R
T
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Transmissões Veiculares  
Transmissão Automática

BMW 7 Series 

Sedan
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Transmissões Veiculares  
Caixas ZF

ZF 6HP26

Planetário 1 
Tipo Ravigneaux Planetário 2

Conversor 
de Torque

Embreagens e Freios
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Transmissões Veiculares  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Exemplo 2 TEPs: Síntese 

Software TEPiciclo – Transmissão

• Resultados obtidos para 2 TEPs Simples (RT):

ZF 6HP26 (RT:1) 2 TEPs Simples (RT:1) Diferença (%)
4,171 4,068 2,47
2,340 2,468 6,24
1,521 1,673 9,99
1,143 1,000 12,51
0,867 0,781 9,96
0,691 0,674 2,45
-3,403 -3,559 4,58

Região próxima à Direct-Drive (1:1)

Fonte: TEPiciclo - A Software to Help the Planetary Gear Trains Design – SAE Technical Paper #: 2003-01-0679, DOI: 10.4271/2003-01-0679 
Authors: Becker, M., Amaral, D., and Dedini, F.

94



EESC-USP   © M. Becker 2014

Exemplo 2 TEPs: Síntese 

Software TEPiciclo – Transmissão

• Resultados obtidos para a Mudança de Marcha:

Troca de 
Marcha

ZF 6HP26 2 TEPs 
Simples

Diferença (%)

1 ➔ 2 1,78 1,63 8,43
2 ➔ 3 1,53 1,48 3,27

3 ➔ 4 1,33 1,67 25,6

4 ➔ 5 1,32 1,27 3,78

5 ➔ 6 1,25 1,16 7,20

Região próxima à Direct-Drive (1:1)

Fonte: TEPiciclo - A Software to Help the Planetary Gear Trains Design – SAE Technical Paper #: 2003-01-0679, DOI: 10.4271/2003-01-0679 
Authors: Becker, M., Amaral, D., and Dedini, F.
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