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48 PHILOSOPHIE NATURALIS.

Corol. 4. Tifdem pofitis, eft vis
centripeta ut velocitas bis directe,
& chorda illa inverfe, Nam velo-
citas cft reciproce ut perpendiculum
&7 per corol. 1. prop. 1.

Corad. 5. Hine fidetur figura que-
vis eurvilinea AP §, & in endetor
etiam punéfium 8, ad quod vis cen- ) )
wripeta pespetuo divigitur, inveniri potelt lex vis centripet®, qua
corpus quodvis P a curfu reflilinco perpetuo retradtum in figure
illius perimetro detinebitur, camque revolvendo deferiber.  Nimi-
rum computandumett v folidunr = LR TE v foidum 8 7

% P¥ huic vi reciproce proportionale.  Ejus rei dabimus exempla
in problematis fequentibus.
PROPOSITIO VIL. PROBLEMA IL
Gyretur corpus i circamferemi circuli, requiritur lex vis.
centripete tendentis ad puntlum quodcungue daturn.

Efto circuli circamferentia
FQP 4; panftum datum, ad
quod vis ceu ad centrum fu-
um tendit, F; corpus in cir-
cumferentia latum P; locus
proximus, in quem movebitur
R & circuli tangens ad lo-
cum priorem PRZ Per
pun@um § ducatur chorda
PV & al circuli diametro
VA, juogaur AP ; & ad
SP demittatur perpendiculum
27, quod produftum occur-
rat tangenti PR in Z; ac de- Y =
nique per puntum 8 agatur LR, quz ipfi S parallelia fit, &
currat tum circuloin L, tum tangenti P2 in R, Et ob fimifia iri=-
snguls ZQ R, ZTP, F'P A ; eiit RP. guad. hoc eft 9 RL ads
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Espaco — homogéeneo e isotropico
Tempo — uniforme



Corpo material no espaco

Massa m (quantidade de materia)

Exemplo 1: planeta;
Exemplo 2: particula de poeira



z ‘0 ./(

Corpo material na auséncia de forcas
Sistema de coordenadas inercial



\ =——=V,(const.)

Corpos nao-interagentes
Equivaléncia entre refs. inerciais



Forcas - Interacao

m

Fis 1

Obs.: F_ (1- sofre; 2- exerce)




Sitema Planetario
Leis de Kepler

Gravitacao Universal



Forca resultante

Soma vetorial



Dinamometro (medida de forcas)

Lel de Hooke
. TFX:—k(x—xO)

| P=—F

X
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Equill’brio de forcas

L Normal:
x I >

Peso:

0!
N
=
Ill
e
3
Q
<>
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P=—m<G L)y=—mgy




Acao e reacao
F==F,

Agem em corpos diferentes
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Plano Inclinado (sem atrito):

a?
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Plano Inclinado (sem atrito): a?

Sistema de coordenadas

P=mg P =mgseno

» »

Fﬁ,:mgsene)?:ma a=gsenf X
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Atrito

Bloco

Piso

Visdao ampliada
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Atrito estatico e cinético

Forca externa F_
X

Forca de atrito F,




Atrito estatico e cinético

Forca externa F_
X

Forca de atrito F,




Plano Inclinado com atrito cinetico

F, n Diagrama de P=mg
corpo livre P =P<ino

I_:A:_IJCN)A( /':RJ_)A/ =>N=Pcosb
I-:R:(Psene—uCN))A(:mé

-

g(sen@—uccose))?:a ;



Diagrama de corpo livre
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Plano Inclinado com atrito estatico

P=mg
v=0 P _=Psin0
Py:—PCOSQ

Se F ,<u N=F ,(max)

—

a=0 F,=—Psen6x N=Pcos0
=[g0<u, Senao —> caso cinético =



Atrito viscoso
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Outras idealizacoes
Fio (ou corda) inextensivel e de massa

desprezivel /\/\/

2_Ty P

, Iﬁ
T—; jﬁ —mgy

Tensao T
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Outras idealizacoes
Polia de massa desprezivel e sem atrito

@
|
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Outras idealizacoes
Corpode massaM -Dado T7,,a="?

m “. b

ma=1I—T,=T —m,a=a=
(m1+m2)
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Outras idealizacoes
Corpode massaM -Dado 7,,a="7
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Movimento circular

V2

F =ma,=m—=mw’RA
R

ac——acr
> F
. 0—»—%:?
| =—  Versor radial _
A R
F =—F_r
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Versor radial - exemplos
g F=j
) f:—&
"




Medidor de velocidade angular

Semelhante
ao regulador
de Watt:

Obs: Desprezando
a gravidade — boa
aprox. quando

_ 2
a=Rw>g
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Medidor de velocidade angular
mw-(Lcos@+D)=2T cosO

F=2Tsin0O
F=mw’(L+D/cos0)sin0
. X
F=—k(x—x,) sin0=_ Xy
~ a1
2Lk(x,/x—1)
0= -

Verificar aprox. de g despr.:
a.=(Lcos0+D)w’>g
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“Exercicio”
Vagao c/ objetos em equilibrio. m_ (méax.) = ?

Parado.




“Exercicio”
Vagao c/ objetos em equilibrio. m_ (max.) = ?

Em movimento, na curva de raio R com vel. V.

31
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