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Velocidade Relativa
VR - Definigao

e O Metodo da Velocidade Relativa
emprega somas vetoriais de
velocidades absolutas e relativas...
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Vpat Vg
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Velocidade Relativa
VR

e Exemplos

Vg=Vat Vg
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Velocidade Relativa
VR

e Exemplos
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Velocidade Relativa

VR
e Chebyshev v,
o - Wp/A
V= Vat Vg

EESC-USP © M. Becker 2014




Velocidade Relativa
VR

e Chebyshev
Ve -Va+Ven
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Velocidade Relativa
VR
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Velocidade Relativa
VR
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos 0
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos

Vg _Va+ Vg
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos

Ve=Ve+Vepe VA
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos

Vg-Vpt+ Vg
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Velocidade Relativa
VR - Mecanismos Complexos

v Aplicar Lei dos Co-senos!!
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Exercicios Recomendados
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Exercicios Recomendados

4
5

C

A 3

2
e e
1.500 135.000
¥

EESC-USP © M. Becker 2012

20



Exercicios Recomendados
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Exercicios Recomendados
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Exercicios Recomendados
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Exercicios Recomendados
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(o) Dual crosshead mechanism
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Exercicios Recomendados
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