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Forca de Reacao do Solo

« Soma algebrica do
produto
massa*aceleracao de
todos os segmentos
corporais enquanto o
peé esta em contato
com a plataforma de
forca.




Variavels - Andar



Barela & Duarte, 2011

FRS — 3 componentes
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F,> PC: COM acelera
para cima

F, < PC: COM acelera
para baixo



FRS — Componente Vertical
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FRS — Diferentes Velocidades
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Eventos

—

Contato do pé na plataforma
Retirada do pé da plataforma  find.m
Zero-crossing

—

e . findpeaks.m
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Impulso



Integracao

(b) Trapezoidal Rule




Impulso

Impulso = F*dt

E a medida do que é
necessario para mudar o
movimento de um objeto
Unidade de medida: N.s

F*dt = mvg, — MViyicial

Relacao impulso-momento:

A aplicacao de uma forca em
um objeto ao longo de um
periodo de tempo muda o
momento do objeto
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Determinando o zero-crossing

HC = find(Fz>5,1, first’);
TO = find(Fz>5,1, last’);

ZC = find(Fy((HC+10):TO)>0,1,first");
ZC =7C + (HC + 9);
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Calculando o impulso

se = cumtrapz(Fy(HC:ZC));
se = impulse * (1/freq);
se = iImpulse(end);



