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Objetivos de Aprendizado

Ao fim do curso o aluno devera ser capaz de desenvolver aplicacdes
envolvendo Internet das Coisas:

o plataformas de hardware com

o sensores/atuadores /
o processador/
o Sistema de comunicac¢ao;

o Sistema de energia

o software embarcado




Internet of Things

ﬁlilﬂw V¥ ok ¢ &, ::@"

Vehicle,asset person & pet /fgroculfm automation  Energy consumption Jec«.n(‘y & Budlding managment
Muia‘or&@ & cuho//éy sirvetllinci
) Everyday things for smarter
B Ewbedded . 4
= t ted t
@ 1 Internet of things ot omecte R

By

vude,. DB B
i, En:ﬁ!: ‘P.rr-"ﬁa b @ w

xlzx/ & m/m
Sensor wetwork 6V¢{/¢fy l‘/u'og.r Smart homes & cities Telemedicine & helthcare



Embedded Systems & Internet
of Things

Home & Building Automation

* Bringing intelligence, convenience and .
lifestyle ‘ H—

/
Smart Energy : ® @

* Adding power awareness to products
and helping to save energy

* Wireless audio streaming and advanced
remote controls

P -
Security and Safety CR—
* Improving remote control and home
monitoring

/
Industrial M2M Communication S
* Internet enhanced M2M communication using m F 1T
existing Wi-Fi infrastructure 4




Método e Materiais

Método
o Aulas presenciais (teoria + pratica)
° Trabalhos de casa

° Projeto Final da Disciplina
o Palestras Convidadas

Materiais
° Transparéncias das Aulas
> Video-aulas
o Livros Texto
o Materiais na Internet de Terceiros



Organizacao da Disciplina

2 Partes
o Parte 1 — Programacao Linux Redes TCP/IP

o Parte 2 — Internet das Coisas
o Sistemas Ciberfisicos, Internet das Coisas
o Plataformas para Desenvolvimento loT
> Intel Galileo 2; Raspberry Pi 2; Arduino
o Aplicagdes de loT
° Malha aberta ou fechada com Human-in-the-loop
o Malha fechada



Intel Galileo 2
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Conteudo da Disciplina

*Parte 1:
* Redes TCP/IP

* Programacao




Parte 2

Sistemas Ciber-fisicos e Internet das Coisas

O gue é um Sistema Operacional Embarcado

Sistema Operacional Linux Embarcado
o Configuracao e compilacdao do SO (em plataforma de desenvolvimento)
° |nstalacao (procedimento de Boot)

Comunicacao sem Fio
o Zigbee, Bluetooth, Celular 3G/4G...

Protocolos de Comunicacao para loT
o MQTT, XMPP; CoAP

Sensores e Atuadores



Parte 2, cont.

Desenvolvimento de Aplicacdes para loT

Metodologias de Desenvolvimento de Software para Sistemas
Embarcados

Estudo de Caso 1
o Dombdtica
° monitoragao e controle remoto

o Sensores e atuadores

Estudo de Caso 2
° Trabalho a ser entregue ao fim da disciplina



Critério de Avaliacao

Frequencia as aulas

P1 e P2 =provas
P3 = Trabalho Final

Trabalhos para Casa




DUvidas?

Sergio Takeo Kofuiji - kofuji (at) usp.br

Marcio Lobo Netto - lobonett (at)lIsi.usp.br

Volnys Borges Bernal - volnys(at)Isi.usp.br




