PEF-5916 DINAMICA E ESTABILIDADE DAS ESTRUTURAS

Lista 8 ESTABILIDADE LIAPUNOV

Questéo 1: um oscilador mecanico de um grau de liberdade é caracterizado pela
equagio de movimento ¢+ (1+s—r)q+(L+r+2s)q=0. Identificar no plano dos

parametros de controle sxr as regides de estabilidade e instabilidade e as
transicdes que correspondem a instabilidade dinAmica, instabilidade estatica e
instabilidade elastica.

Questdo 2: as equacdes de perturbacdo de uma solugéo basica sdo dadas por

0
)= Fol ] }{éy} Caracterizar a estabilidade Liapunov da solug&o basica e as
2

trajetorias de fase nas vizinhancas da origem do plano dy, xdy,, quando:

b) 4,=1 4 =3

C) L,=-2 4=1
d 2,=-1 24=0
e) ,=0, A=1

) 1,=2, 4=2

9) L=-2 A=-2
h) 4, =3-i; A4 =3+i



