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LISTA DE EXERCÍCIOS  
 
 

1. Prove que: 

a) ܤܣሬሬሬሬሬԦ ൌ ሬሬሬሬሬԦܥܣ	⇒	ሬሬሬሬሬԦܦܥ ൌ  ሬሬሬሬሬሬԦܦܤ

b) ܥܤሬሬሬሬሬԦ ൌ ሬሬሬሬሬԦܥܧ	⇒	ሬሬሬሬሬԦܧܣ ൌ  ሬሬሬሬሬԦܤܣ

 

2. Na Figura abaixo, os hexágonos são regulares. Em cada caso, determine a soma dos vetores 

indicados. 

 

 

3. Quais são a origem e a extremidade de um representante do vetor ܥܤሬሬሬሬሬԦ ൅ ሬሬሬሬሬሬԦܪܩ െ	ܣܨሬሬሬሬሬԦ െ ሬሬሬሬሬԦܥܩ ൅

 ? ሬሬሬሬሬԦܤܨ

 

4. Na Figura abaixo, representa-se um hexágono regular ABCDEF. Determine X, sabendo que 

ሬሬሬሬሬԦܺܥ ൌ െ3ݑሬԦ ൅2ݒԦ ൅  . ሬሬԦ/2ݓ3
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5. Sendo M o ponto médio de AC, N o ponto médio de BD e ݔԦ ൌ ABሬሬሬሬሬԦ ൅ ሬሬሬሬሬԦܦܣ ൅ ሬሬሬሬሬԦܤܥ ൅  ሬሬሬሬሬԦ, proveܦܥ

que xሬԦ 	 //  .ሬሬሬሬሬሬሬԦܰܯ

 

6. Prove que o segmento que une os pontos médios das diagonais de um trapézio é paralelo às 

bases, e sua medida é a semi-diferença das medidas das bases. 

 

 

7. Provar que ݑሬԦ ൅ ሬԦݑ Ԧ eݒ െ   .Ԧ também o foremݒ ሬԦ eݑ ,Ԧ serão LI se, e somente seݒ

 

8. Prove que ሺ Ԧܽ, ሬܾԦ, Ԧܿሻ é LD, quaisquer que sejam ݑሬԦ,  .ሬሬԦݓ Ԧ eݒ

a)  Ԧܽ ൌ ሬԦݑ2 ൅ Ԧݒ4 ൅ ሬሬԦ , ሬܾԦݓ ൌ െݑሬԦ ൅ Ԧ/2ݒ ൅ ሬሬԦ/4 , Ԧܿݓ3 ൌ Ԧݒ ൅  ሬሬԦ/2ݓ

b)  Ԧܽ ൌ ሬԦݑ ൅ Ԧݒ2 െ ሬሬԦ , ሬܾԦݓ ൌ ሬԦݑ2 െ Ԧݒ3 ൅ ሬሬԦ , Ԧܿݓ ൌ Ԧݒ7 െ  ሬሬԦݓ3

 

9. Sejam Ԧܽ ൌ ሬԦݑ ൅ ሬሬԦ, ሬܾԦݓ ൌ ሬԦݑ2 ൅ Ԧݒ െ ሬሬԦ e Ԧܿݓ ൌ Ԧݒ െ ,ሬԦݑሬሬԦ. Prove que ሺݓ2 ,Ԧݒ ሬሬԦሻ é LI ݓ  ሺ Ԧܽ, ሬܾԦ, Ԧܿሻ é 

LI. 

 

10. No triângulo ABC, M é o ponto médio de AB e N pertence ao lado AC. Sabendo que MN é 

paralelo a BC, prove que N é o ponto médio de AC. 

 

 

 


