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Semana Data Conteúdo planejado Material de 

apoio 

Sala 

1 21/02/2017 Histórico da automação 
Controle e automação de sistemas, modelagem 
de sistemas 

Livro texto MZ-2 

 28/02/2017    

2 07/03/2017 Sistemas a eventos discretos (SEDs), sistemas 
de variáveis contínuas (SVCs) e sistemas 
híbridos (SHs) 

Livro texto MZ-2 

3 14/03/2017 Rede de Petri: Rede evento-condição, Rede 
lugar-transição, Rede colorida 

Livro texto MZ-2 

4 21/03/2017 Exercícios de construção de modelos PIPE2 A-1 

5 28/03/2017 Exercícios de construção de modelos PIPE2 A-1 

6 04/04/2017 Exercícios de verificação de comportamento 
dinâmico de modelos 

PIPE2 A-1 

7 11/04/2017 Exercícios de análise de modelos PIPE2 A-1 

8 18/04/2017 Exercícios de análise de modelos PIPE2 A-1 

9 25/04/2017 Exercícios de análise de modelos PIPE2 A-1 

10 02/05/2017 Redes interpretadas: PFS (Production Flow 
Schema), MFG (Mark Flow Graph), SFC, 
GRAFCET 

Livro texto A-1 

11 09/05/2017 Exercícios de construção de modelos PIPE2 A-1 

12 16/05/2017 Exercícios de análise de modelos PIPE2 A-1 

13 23/05/2017 Método para o desenvolvimento da 
especificação de sistemas de automação 

Livro texto A-1 

14 30/05/2017 Método para o desenvolvimento da 
especificação de sistemas de automação 
Avaliação dos trabalhos/exercícios 

Livro texto A-1 

 

Horário das aulas: terças-feiras 15:00h-18:00h  
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Artigos selecionados de periódicos científicos publicados por entidades como IEEE, IFAC, IFIP, ABCM e SBA. 
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