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METODOS DE ALIMENTACAO DOS MOTORES UTILIZADOS EM ACIONAMENTOS

Acionamentos de velocidade variavel
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METODOS DE VARIACAO DE VELOCIDADE DOS MOTORES DE CORRENTE CONTINUA

ALIMENTACAO A PARTIR DE FONTE C.A. :

> CONVERSORES C.A. - C.C. @ RETIFICADORES CONTROLADOS
OPERACAO EM UM OU DOIS QUADRANTES
OPERACAO EM QUATRO QUADRANTES COM CONVERSORES EM ANTI-PARALELO

-> GRUPOS MOTOR-GERADOR C.C. =& SISTEMA “WARD-LEONARD”

OPERACAO NATURAL EM QUATRO QUADRANTES

ALIMENTACAO A PARTIR DE FONTE C.C. :

> PARTIDA E ACELERACAO REOSTATICA
OPERACAO EM UM OU DOIS QUADRANTES — METODO DISSIPATIVO

> RECORTADOR DE TENSAO - “CHOPPER”
OPERACAO EM UM OU DOIS QUADRANTES
OPERACAO EM QUATRO QUADRANTES COM “CHOPPER” REGENERATIVO




PEA — 2404 - MAQUINAS ELETRICAS E ACIONAMENTOS

115

METODOS DE VARIACAO DE VELOCIDADE DE MOTORES C.C.

CONVERSORES C.A. - C.C. @ RETIFICADORES CONTROLADOS BASEADOS EM TIRISTORES
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METODOS DE VARIACAO DE VELOCIDADE DE MOTORES C.C.
GRUPOS MOTOR - GERADOR C.C. = SISTEMAS “ WARD — LEONARD”
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METODOS DE PARTIDA E VARIACAO DE VELOCIDADE - ALIMENTACAO A PARTIR DE BARRAMENTO C.C.
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CONTROLE DE PARTIDA E ACELERACAO POR MEIO DE “CHOPPER”
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VARIAQAO DE VELOCIDADE DE MOTORES DE CORRENTE ALTERNADA (por variacao da freqliéncia de alimentacao)
V,_ ;

I, lT T T NO MOTOR DE INDUCAO:
/ Iél > CAMPO ROTATIVO COM VELOCIDADE SINCRONA
8 \ DADA POR:
ESTAGIO RETIFICADOR ~
_ - ws f—y 2." ] f1 / p
ELO EM CORRENTE CONTINUA (°
> CAPACITOR DE FILTRAGEM < == >_ >PARA N2 DE POLOS FIXADOS NA CONSTRUCAO, A
~ RESISTOR DE FRENAGEM L ROTACAO SINCRONA E FUNCAO EXCLUSIVA DA
ESTAGIO INVERSOR - FREQUENCIA DE ALIMENTAGCAO DO ENROLAMENTO
> SINTETIZA TENSAO E ~ ]
FREQUENCIA VARIAVEIS J TRIFASICO DO ESTATOR
Vo - f ll’” > VELOCIDADE DO ROTOR RESULTA DA INTERAQAO
M "M
DO CAMPO ROTATIVO COM OS CONDUTORES DO
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A\ 4

CONVERSOR DE FREQUENCIA VARIAVEL < A PARTIR DA TENSAO FIXA DA REDE, PROMOVE NOS TERMINAIS DO
MOTOR, TENSAO E FREQUENCIA TRIFASICAS, VARIAVEIS E CONTROLADAS. (V/f = cte.)

SINTETIZAGCAO DA ONDA DE TENSAO NA FREQUENCIA DESEJADA - A PARTIR DE CHAVEAMENTO DA TENSAQO
CONTINUA NO ELO C.C., COM CHAVES ELETRONICAS (SCR - GTO - IGBT)




PEA — 2404 - MAQUINAS ELETRICAS E ACIONAMENTOS il

TOPOLOGIA TIPICA DO ESTAGIO INVERSOR DE FREQUENCIA

Vec — TENSAO DO BARRAMENTO DE CORRENTE CONTINUA ( TENSAO DO FIO DE CONTATO PARA LINHA C.C. )

T1 a T6 - TRANSISTORES DE POTENCIA - “CHAVES DE ESTADO SOLIDO”
D1 a D6 - DIODOS DE RETORNO ( PARA CIRCULACAO DE CORRENTES INDUTIVAS E DURANTE A REGENERACAOQ)

C - CAPACITOR DE FILTRO E DE ARMAZENAMENTO DE ENERGIA
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SINTETIZACAO DE TENSOES TRIFASICAS PELO INVERSOR DE FREQUENCIA

FREQUENCIA DA TENSAO SINTETIZADA @ DETERMINADA PELO TEMPO DE DURACAO DO INTERVALO DE CONDUGAO DAS CHAVES
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AJUSTE DE TENSAO CONCOMITANTE COM A FREQUENCIA

RECORTE DA TENSAO SINTETIZADA POR CHAVEAMENTO DENTRO DE CADA INTERVALO DE CONDUCAO DAS CHAVES
SISTEMA PWM - “PULSE WIDTH MODULATION” > V/f =CTE.

INTERVALO DE CONDUGAO - Ti

Van
! ! I I | | | |
| | [ | | |
| | | | | | | |
| | | | [ | | |
w23 Vee p—— et - oL b L
T 0 0 0 0 A0
+1/3 Vee 4+t b | Vi
' y ‘ | ’ ‘
? |
‘ | 1 I3 | |
_1/3 Voo -t
N ol
\ | | - |4 \ | |
23 Vee 11— SRR —
! | ! ! | | | |
! | ! ! | | | |
! | ! ! | | | |
| ! | | 1 | | |
‘ tc/r - 1
|
|

1 CICLO DE TENSAQ SINTETIZADO

PERIODO: T [5] —-> FREQUENCHA: f [Hz]
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PERIODO: 2T [s] —-> FREQUENCH: #/2 [Hz]




