ACIONAMENTO COM MAQUINAS CC

CARACTERISTICAS ESTATICAS E DINAMICAS
DAS MAQUINAS CC



MAQUINAS DE CORRENTE CONTINUA

« EXCITACAO INDEPENDENTE
« EXCITACAO SERIE

« EXCITACAO COMPOSTA



MOTORES CC DE EXCITACAO INDEPENDENTE

ia if
é b
o WA ——AWW———0
Ra La Rf
[ . [ W f {
o 4 o
Telkj&\—z
@ v
5\ ‘ campo
armadura u
Tw
ea A
e, =kow=F(if Jo=Q, o

N



MODELO MATEMATICO DO MOTOR CC DE EXCITACAO

INDEPENDENTE
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dif «  EQUACOES ESTATICAS
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CARACTERISTICAS ]:ZSTATICAS DO MOTOR CC DE
EXCITACAO INDEPENDENTE
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LIMITES DE OPERACAO DO MOTOR CC DE EXCITACAO
INDEPENDENTE
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DINAMICA MOTOR - MECANISMO

DOMINIO DO TEMPO DOMINIO DA FREQUENCIA
(TRANSFORMADA DE LAPLACE
lf — E — CONS tan te COM CONDIC()ES INICIAIS NULAS)
Rf a(s) = Vi(s) — kPQ(s) _ Vi(s) — kPQ(s)
$ = F(If) = constante sLa + Ra Ra(st, +1)
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SISTEMA DE CONTROLE DE VELOCIDADE COMPLETO
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MOTORES CC COM EXCITACAO SERIE
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«  EQUACOES DINAMICAS

dia + Raf ®ia
dt

« EQUACOES ESTATICAS
(REGIME PERMANENTE)
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CARACTERISTICAS ESTATICAS DO MOTOR CC DE
EXCITACAO SERIE

%

Raf

Raf

Q=

i1
Jkaf oT  kaf  \Jkaf T

kaf

*VARIACAO DA TENSAO TERMINAL

Q4

A

Vil

Vi2<Vil

v

SERIE

Q4

*VARIACAO DA RESISTENCIA

»

v




SISTEMA MOTOR CC SERIE - MECANISMO
(DIAGRAMA DE SIMULACAO)
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