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PROJETO IV

Data de Entrega: 06/12/2016 as 21:00
Considerando o sistema dos projetos anteriores e 0s diagramas de comunicagcdo em anexo:

1) Elaborar o Modelo de Classes do Sistema, usando ferramenta CASE, considerando apenas os
diagramas de comunicagdo fornecidos e com base no modelo conceitual do sistema. Incluir todas as
caracteristicas possiveis: classes, associacfes, navegabilidade, multiplicidade, nome das associagdes,
relacionamento de dependéncia, atributos (com tipos) e métodos (com tipo de parametros e retorno).

OBS: os tipos que ndo estiverem explicitos podem ser “inventados”, com bom senso ¢ claro. (peso
6,0)

2) Usar a opcao de geracdo de codigo da ferramenta para gerar o codigo das classes em alguma
linguagem OO (Java, C++, etc). Qual é a sua opinido sobre o codigo gerado? (peso 2,0)

3) Aplicar um padrédo de projeto (design patterns - GoF) vistos em sala de aula no sistema exemplo.

Mostre 0 novo diagrama de classes apés a aplicacdo do padrdo, com possiveis novas classes, atributos
e métodos (peso 2,0). Bénus de até 2 pontos se conseguirem aplicar mais padrdes GoF.

Deverdo ser entregues:

i) Diagrama de classes feitos na ferramenta CASE (indicar qual). Enviar via Stoa.
ii) Diagrama de classes antes e apds aplicacdo do padrdo deverdo ser impressos.
iii) Codigo gerado, apenas via Stoa (NAO PRECISA IMPRIMIR)

iv) Nome dos integrantes do grupo em ordem de participacdo, para fins de multiplicacdo pelo fator de
ajuste explicado em sala.



Diagramas de Comunicagao

aceitarCorrida(idMotorista, idCorrida)

> . CtrlAceitarCorrida

1: corr = busca(ldCorrida)

—>

l 3. aceitarCorrida(corr)

3.3: getNome()

4_

mot : Motorista

3.2: calcularRota()

—>

- List=Corrida=

2. mot = busca(idMotorista)

- List <Motorista=

corr: : Corrida

X

Carro

—»

3.1: associaMotorista(mot)

3 4: obterDadosCarro()

3.2.1: exibeMapa(destino)

—»



entregarCliente(idMotorista, idCliente)

----------- >

CtrlAceitarCorrida

38: alterarEstadoPendente()

6: val = getValor()

1: finalizarCorrida(idMotorista, idCliente)

>

2: cliente: = busca(idCliente)

—»

. List<Cliente>

—>

corr: Corrida

=

3: mot = busca(idMotorista)

pgto : PagamentoCorrida

. List<Motorista=

7. criarPagamento(cartag, valor)

5: setlivre(true)

cliente : Cliente

.

mot : Motorista




novaCorrida(cpf)

N
o

. CtriCriarPedido

1: cli = busca(cpf)

—>

. List<Cliente=

3: [conf] criarCorrida()

<<Singleton>=>
atend : Atendente

confirmarCorrida(cpf)

X

. CtrICriarPedido

2. [cli # null] conf = ehConfiavel()

A
SA

- Corrida

1. buscarMotorista(cpf)

—>

cli : Cliente

4criar(cli, atend)

. Corrida

‘_

2. setStatus(buscandoMotorista)



