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CONVERSORES CC/CC
(CHOPPERS)

Prof. Azauri Albano de Oliveira Júnior

CHOPPER DE UM QUADRANTE 
(chopper não regenerativo, chopper tipo A ou regulador buck)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE
EM

CONDUÇÃO DESCONTÍNUA
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CHOPPER DE UM QUADRANTE EM
CONDUÇÃO DESCONTÍNUA

(SÉRIE DE FOURIER)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE
EM

CONDUÇÃO CONTÍNUA
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CHOPPER DE UM QUADRANTE EM
CONDUÇÃO CONTÍNUA

(SÉRIE DE FOURIER)
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CHOPPER DE UM QUADRANTE 
LIMITE ENTRE CONDUÇÃO CONTÍNUA E DESCONTÍNUA
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CHOPPERS DE DOIS E QUATRO QUADRANTES
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CHOPPER DE DOIS QUADRANTES

•Chopper Regenerativo

•Só opera em condução contínua

CHOPPER DE QUATRO 
QUADRANTES

•Chopper Regenerativo e Reversível

•Só opera em condução contínua


