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1 Sistema mecanico

No grafico da figura 1 é simbolizada a aplicacao de um sistema de acionamento elétrico em
uma esteira para transporte de massa (m.). Um corpo de massa Am,., com velocidade inicial
igual a zero, é acrescentado a esteira, com esta tultima em movimento. Nesse caso, considera-
se que ocorra um choque anelastico entre Am, e a esteira, com uma duracao de At, que ira
produzir uma forca F. contréria ao movimento (3).
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Figura 1: Esteira para transporte de cargas com controle de velocidade por motor elétrico.

Equagao geral de movimento, em relacao ao referencial do eixo do motor:
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onde:
T,;: torque eletromagnético produzido pela maquina;
Tre: torque total de carga no referencial do eixo da maquina;
Jrc: momento de inércia total no referencial do eixo da maquina;
Bre: constante de atrito total no referencial do eixo da méaquina;

wn: velocidade de rotacao do eixo rotoérico.



Torque contréario de carga equivalente no eixo da maquina:
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Forca equivalente do choque anelastico.
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onde:

At: duracgao estimada do choque anelastico;

E;: energia cinética inicial do sistema (antes do choque) (7);
E;: energia cinética apds o choque aneldstico (5);

wp: velocidade de rotacao do motor antes do choque;

w! : velocidade de rotagdo do motor apds o choque (4);
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onde:

Jro: momento de inércial total do sistema no referencial do rotor apds o choque
anelastico (6).
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onde:

Am,: acréscimo de massa, com velocidade nula, na esteira;
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Momento de inércia total no referencial do rotor:
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Constante de atrito total no referencial do rotor:
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2 Acionamento elétrico

O acionamento elétrico pode ser simplificado, na maioria das vezes, para um sistema de
primeira ordem, ou em alguns casos, pode ser desprezado. No caso de um sistema de primeira
ordem, a constante de atraso tipica (7) de um acionamento é da ordem de poucos milisegundos
(5 a 100ms). A equagao em s para o acionamento é:
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