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MODELO SATÉLITE

Teorema do momento da quantidade de movimento:

Momentos externos: Mx  My  Mz



MODELO RODAS DE REAÇÃO

Roda de reação em X

●
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Roda de reação em Y Roda de reação em Z

Teorema do momento da quantidade de 
movimento:
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Ângulos de Euler



Vetor rotação instantânea em 
função dos ângulos de Euler
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MODELO NÃO LINEAR

Sistema diferencial não linear completo
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VALORES NUMÉRICOS DO 
SISTEMA LINEARIZADO
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● marginalmente estável
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