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Cenário 1: 

 

 

A excitação é absorvida em poucos segundos pela mola e a vibração do sistema é anulada, trazendo a velocidade do 

centro de massa rapidamente para zero, a velocidade angular a apresenta uma variação praticamente nula e na 

verdade tal variação no gráfico deve-se na verdade a um erro de integração do SCILAB. 

 

  



Cenário 2: 

 

 

A entrada entra em harmonia com o sistema, gerando uma velocidade constante no centro de massa, porém essa 

entrada não afeta a rotação do sistema ao redor do seu centro de massa. 

 

 

  



Cenário 3: 

 

A entrada faz com que o sistema entre em ressonância e a velocidade angular começa a aumentar pico a pico 

linearmente, aumentando a velocidade de vibração do sistema.  



 

Bode da posição do ponto A 

 

Bode da posição do ponto B 

 

  



Bode da velocidade do centro de massa 

 

Bode da velocidade angular 

 

  



 

  



Código 

 

 



 

 


