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Simulação 1: 
 

 

 



Simulação 2a: 

 

 



Simulação 2b: 

 

 
 



Simulação 2c: 

 

 
  



Comentários dos resultados: 
 

O resultado da primeira simulação nos mostra o comportamento do meio carro após ser              
abandonado de uma dada posição. Percebe-se que o comportamento do conjunto é o mesmo              
de um massa-mola amortecido. Além disso, por uma questão de simetria do estado inicial e do                
esforço imposto (neste caso, nulo), observa-se que a velocidade angular se mantém nula             
durante toda a simulação. 

Já na segunda simulação, observa-se que a velocidade do centro de massa varia no              
formato de uma senoide, indicando o comportamento oscilatório. Nota-se ainda que, como o             
esforço é simétrico entre os eixos, a velocidade angular se mantém nula. Para a simulação 2b,                
entretanto, esta última hipótese torna-se falsa, e observa-se uma velocidade angular de            
comportamento senoidal crescente. 

Na última simulação, intitulada 3c, impõe-se o mesmo esforço simétrico, mas desta vez             
com metade da frequência anterior. Observa-se que a frequência de oscilação do corpo,             
naturalmente, caiu pela metade. Entretanto, a amplitude do movimento também diminuiu. Este            
comportamento específico é bem explicado pelo diagrama de Bode da variável , para a qual           V g     
frequências abaixo da ressonância (i.e. ) sofrem um amortecimento por parte do sistema.2π
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Diagramas de Bode: 

 



 

 



 


