i -

PME3380 — Modelagem de Sistemas Dinamicos

Modelagem de um
VANT: quadricoptero

Professores: Agenor T. Fleury e Décio C. Donha

Departamento de Engenharia Mecanica




PME3380 — Modelagem de Sistemas Dinamicos

INTEGRANTES

Gabriela Vasconcelos Araujo @ Henrique Silva Barbeta
NUSP: 10771497 NUSP: 10769323
ltalo Goncalves Sant'/Ana Paiva @ Jodo Pedro Jungqueira S. de Morais

NUSP: 10853310 NUSP: 10774437



—

ODbjetivo

Modelagem Cinematica
e Dinamica

Referéencias
Bibliograficas




Introducao



A

Pilotados a distancia Autonomos

- wE .
‘. _
— g
v r
% £ o
e

Uso Militar Entretenimento

Tamanho do mercado Quadricoptero
global de VANTS (s ‘

ZX/ 32.8 bi Agilidade

16,5 bi

2020 2026E
Seguranca



@O

Modelagem
Cinematica e Dinamica



Sistema de Coordenadas Translacdo Rotacao
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Hipoteses

olificadoras

//f/ Centro de Gravidade no centro da
- estrutura

Empuxo aerodinamico e arrasto sao

Heélices e estruturas sao rigidas e
simétricas

v proporcionais ao quadrado da

velocidade angular dos rotores

Rotacao
e
Translacao

Matrizes de Rotacao

Ryx(¢),Ry(0) e R, (¥)

Modelo de Newton-Euler
MV3y3 + Q3x3 - MV353 = F3y3
10353 + Q353 - 13330353 = T3x3

Projecao dos vetores

R =R, (lp)Ry (0)R, ()

6 equacoes
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Linearizacao

Espaco de Estados

Q=[xxyyz260¢ ¢
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Simulacao Computacional

J>

el 01 G

—N

A

Scilab ou Matlab

Resposta do sistema a
situacdes de desequilibrio
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