Turbinas Eolicas

Discussao e modelagem
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Modelo Fisico
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Entradas do sistema: Torque aerodinamico.

Saidas do sistema: Torque eletromagnetico.

Parametros do sistema: Coeficientes de amortecimento e elasticidade dos
eixos de alta e baixa rotagao; Inércias da caixa de transmissao, rotor da
turbina e gerador.

Variaveis de estado: Posicao angular do rotor, do gerador e da caixa de
transmissao, e suas respectivas derivadas no tempo.



Modelo Fisico: Hipoteses simplificadoras

1. Desconsideram-se os efeitos de deformacao e deflexao
nas pas e na torre.

2. Desconsidera-se a alteracao da massa especifica em
funcao de alteragdes de pressao e temperatura nas
condi¢oes de funcionamento da turbina.

3. Admite-se que a velocidade do vento é paralela ao eixo
de rotacao da turbina.

4. Admite-se que os eixos de transmissao sofram
deformacdes de naturezas exclusivamente elasticas e
VISCOsas.

5. Admite-se que 0s eixos de transmissao tenham
elasticidade e amortecimentos lineares.




Modelo Fisico: Hipoteses simplificadoras

6. Admite-se que o fluido escoa em regime permanente no volume
de controle a ser definido.

7. Serao desconsiderados efeitos de deformacao de outras partes
que se movimentam na caixa de transmissao do equipamento.

8. Possiveis movimentos da coluna que sustenta a turbina serao
desconsiderados e a mesma sera tratada como um corpo rigido.

9. Admite-se que as propriedades termodinamicas do fluido serao
Invariantes no tempo.

10.0 escoamento sera tratado como incompressivel, uma vez que
seu coeficiente de compressibilidade (z) € bem proximo de 1.

11. Todos os elementos da caixa de transmissao da turbina serao
tratados como corpos rigidos.




Principios do Modelo Matematico
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