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Questão 1) Pelo resultado do gráfico a seguir, nota-se que é praticamente indistinguível a 

diferença entre o modelo linear e não linear. 

 

Código do programa: 



 

Questão 2) 

Segundo o modelo matemático a seguir e a obtenção do gráfico por meio de transcrição para 

linguagem de programação chegaremos no valor da corrente em função do tempo no circuito 

RC. 

Os dados utilizados foram: 

Resistência = 40kΩ 

Voltagem  = -5V 

C = 5 𝜇f 

t =3 s 

Modelo matemático: 

 



 

 

 

 

 

Código: 



 

 

Questão 3) 

Nesse exercício, foram utilizados os resultados matemáticos obtidos nas listas de número 3 e 

2. O sistema de equações linearizados foram dados da seguinte forma: 

 

Gráfico gerado pela programação: 

 

 

 



 

 

Questão 4) 

Por fim, um circuito elétrico análogo poderia ser representado da seguinte forma: 



 


