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Simulacéo 1:
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e Simulacao 2:
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e Simulacao 3:

Welocidade (mis)

‘Welocidade angular(rad/s)

Velocidade de G

=]
=]
ba
=]
ta
=]
=
o
n
o
@
=]
.
=]
o
=]
o

Tempo (5)

‘Welocidade angular

og

0.6

0.4

0.2

024

.0.4 -

0.6

08 -

a
a
ta
=]
w
=]
=
2
n
a
m
=]
=

=]
o
o
]

Tempao (5)



Diagrama de Bode para Xa Diagrama de Bode para Xb
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