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Lista E - Exercicio
e Vetor de estados do sistema:

e Funcao de transferéncia:

G(s) =

ms?+cs+k

e (rafico exercicio para < 1:

Deformacio da mola no termpo
0.004

0.0035

0.002

0.0025 S

0.002 4

Deformacio [m]

0.0015 4

0.001 4

0.0005

T T T T T T T T
[#] 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 l&

Ternpols)

1.2




e Grafico exercicio para { = 1:

Deformacio da mela no termpe
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e Grafico exercicio para > 1:

Deformagdo da mola no tempo
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e (odigo exercicio:

cle

m=]

Je=

c=100;

A=[0 1i-(k/m) -(c/m)]:
B=[0;1/m];

C=[1.0];

D=[0];
sistema=syslin('c',A,B,C,D};
t.=0:0.01:2;

u=ones(ty;

¥0e=[0;0];
[y,x]=csim(u,t,sistema, x0e);
M':t v

ititled

Lista E - “Li¢ao de casa”
e Questao 1:
Raizes da funcao de transferéncia:

—ctENc*—4mk
2m

S J—
Autovalores da matriz A:
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C —
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e Grafico questdo 2 para { < 1:

Welocidade

Deflex3o por velocidade
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e (rafico questdo 2 para { = 1:

Welocidade

Deflexdo por velocidade
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e Grafico questdo 2 para {> 1:

Deflexdo por velocidade
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e (odigo questdo 2:

-~

clear
Gl

1 |function[x]=resolucaon(]

Z2Im=L;

3 k=500,

4 Jc=100;

5(A=[0 1;-(k/m) -{c/m)];

6B=[0:1/m];

7Hc=[1.0];

B D=[0]

gt =00 2

18ju=ones (1) ;

12 %Be=[1;0].
13)sistema=syslin( ' c' A, B, C,D);
144 [y, x]=csim(u,t,sistema, x0e);
154 end

[%]=resolucaoc()

ngi(xi‘, i g o R

title("Defl
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