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1.0 EXERCÍCIO 
 

Para o primeiro exercício, era pedida a simulação de um sistema massa 
mola amortecido forçado, com uma entrada F(t) tipo degrau. Além disso, era 
pedido a função de transferência do sistema. 

 
Era pedida a simulação para três casos: 

𝜁 <  1, 𝜁 =  1, 𝜁 >  1 
 
A dedução da equação diferencial e a definição do vetor de estados e a 

função de transferência encontram-se na próxima página. 
 
 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Primeiro, foi simulado o caso de 𝜁 <  1, os parâmetros foram: 

 
 
Obteve-se o seguinte resultado: 

 
O segundo caso foi 𝜁 =  1, os parâmetros usados estão a seguir: 

 
 
Os resultados foram: 

 
 



Por fim, foi feito o caso para 𝜁 >  1, os dados usados foram: 

 

 
 

2.0 LIÇÃO DE CASA 
 2.1 EXERCÍCIO 1 
 
 Resultados na próxima página. 



 
 
 
 
 
 



 2.1 EXERCÍCIO 2 
 
 Era pedido o gráfico de 𝜈 por x para diferentes casos. 

 Para 𝜁 <  1: 

 
 Para 𝜁 =  1: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 Para 𝜁 >  1: 

 


