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Exercicio 1.1




Caso 1:
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0.015-
0.01]
0.005 -
0

-0.005 1

Deformacao da mola

-0.014

-0.0151

-0.02 -U

-0.025

Resposta a degrau

0

Figura 1

02 04 06 038

1

tempot

12 14 16 1

2



Caso 2:

Para { = N 1:

C=10Ns/m
M = 1kg

K=25N/m
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Caso 3:

Para { = 5 ;_ >1
A RmM

C=10Ns/m
M = 1kg

K =10 N/m
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1.2) Licao para casa

Obtido o vetor de estados que caracteriza o sistema foi elaborado uma
rotina para a solucao numérica do sistema diferencial. A simulacdo
contempla os primeiros 30 segundos desde a condic¢ado inicial imposta. Os
valores numéricos para os parametros foram os seguintes:m=1kg e
k=4N/m, sendo os valores para o coeficiente de amortecimento
estabelecidos para se atingir o cenario desejado. Foram realizados 5
experimentos para cada cenario, com o seguinte conjunto de condicdes
iniciais impostas ao sistema:

x(0)=1m e x(0)=1m/s,(Vermelho)
x(0)=2m e x(0)=2m/s,(Verde)
x(0)=3m e x(0)=3m/s,(Azul)
x(0)=4m e x(0)=4m/s,(Ciano)

(0)= (0) (

x(0)=5m e x(0)=5m/s,(Rosa)
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Figura 4: c=1N.s/m
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Figura 5: c =4 N.s/m
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