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CAPITULO 1. INTRODUCAO

1 Introducao

Neste relatorio serao descritos os procedimentos feitos para a realizacao da Lista 1
da disciplina de modelagem de sistemas dinamicos. Esta lista teve como objetivo relembrar
e aprender comandos da programacao em scilab, que serao de extrema importancia para a
elaboragao do trabalho semestral da disciplina de modelagem de sistemas dinamicos.



CAPITULO 2. EXECUCAO DAS TAREFAS

2 Execucao das tarefas

Inicialmente foram executados uma série de comandos béasicos em scilab, desde a
declaracao de varidveis até a elaboracao de vetores, matrizes e funcoes complexas. O codigo
utilizado estéa disponivel abaixo:
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%% Parte 1

2 B=AHA;

a=1; i3 C=B+1; %Soma 1 em todos os

elementos

a=211i; w

b=—5—-3x%11; s A=[1 2 3;4 5 6;7 8 9];
w6 C=[1 2 0;0 0 1;0 2 3];

a=—=1; 1w D=AxC
48

v=[1 2 3 4 5]; 9 A=[1 0 0;0 2 3;5 0 4];

v=1:5; so B=[2 0 0;0 2 2;0 0 3];
51 CjA*B,

AZ[Q 2 3; 52

00 7; 53

59 —1]; sa a=C(2,:);

A=[2 2 3;0 0 7;5 9 —1]; 55
56 b$(273>,

a=1;b=2; 57

A=la+b pi 3; ss b=C(end ,:) ;

b~2 0 atan(a); 59

5 sin(b) —1J; o A=[1 2 3; 45 6; 78 9];
61 t=trace(A);

B=zeros () ; 62

B=zeros(2,3); ea r=rank (A);

A=[2 2 3;0 0 7;5 9 —1]; 64

B=zeros (length (A)); es B=A";

40

41

66

A=diag(ones(1,3));

C=ones (2,3); or A=[0 1;—-2 —3];
6s B=inv (A);
D=diag (1:5); so C=AxB;
70
A:[l 2 3; n d=det (A),
4 5 6; 72
7 8 9]; 73 V:[O *1];
B=diag (A); = pl=poly (v);

C=diag(diag(A));

75

76

s

p2=[1 2 1];



78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

97

98

99

100

101

102

103

104

105

106

107

108

CAPITULO 2. EXECUCAO DAS TAREFAS

f = pl/p2;
p=roots(pl);
[v,d]=eig (A);
teste (0.5%pi);
—4:0.1:4;

y = teste vetor(x)
plot (x,y, «');
%% Funcoes

function |[y] teste (x)

function |y] teste vetor(x)

for i =1l:length (x)
if x(i)<0

1+(x(i)—1)"2;
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end
end

function [y] = teste(x)
y= X+X"2+sin (x*2xpi);
end

%% Plots pedidos:
x=—2:0.5:3;

tl = (a==1);
2 = (b>0.5);
if t1 && t2
y = X+X.72+sin (x*2%pi);
elseif t1 || t2
y = —Xx+x.72+x.73;
else
y=sqrt (x);
end

plot (x,y, "*7);

figure (2)
plot (x,y, "*’, MarkerSize’ ,2);

figure (3)
plot (x,y, "« , MarkerSize’ ,4);

figure (4)
plot (x,y, ", MarkerSize’ ,5);



2.1. GRAFICOS CAPITULO 2. EXECUCAO DAS TAREFAS

2.1 Graficos

Apods esta introducao, foi solicitado que fossem feitos diversos graficos, variando o
tamanho dos pontos, ilustrados nas Figuras 2.1 a 2.4
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Figura 2.1: Tamanho padrao
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Figura 2.2: Tamanho 2



2.1. GRAFICOS

CAPITULO 2. EXECUCAO DAS TAREFAS
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Figura 2.3: Tamanho 4

Figura 2.4: Tamanho 51




CAPITULO 3. CONCLUSAO

3 Conclusao

Apoés a realizagao desta lista de exercicios, foi possével relembrar e aprender novos
comandos na linguagem de programacao scilab, que serao fundamentais para a elaboracao do
trabalho semestral da disciplina de modelagem de sistemas dinamicos.
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