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1 INTRODUCAO

A lista A consiste em uma série de comandos basicos com intuito de familiarizar o aluno a
sintaxe do software de modelagem utilizado, seguido pela geracdo de alguns graficos simples.
Escolheu-se pela utilizagdo do Matlab, software numérico com grande reconhecimento tanto no

mercado profissional quanto no ambiente académico.



COMANDOS

2.1 Parte | — Repetir e executar comandos

: comandos: %%
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flDeterminante de uma matriz

d=det (&) ;

¥ = teste vetor(x);

plot (X%,¥, )i

&% FUNQﬁES DOTILIZADAS %%
= teste [x)

—[x"2):

sin (x});
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teste_vetor (x)




2.2 Parte 2 — Escrever Macros

LY s RS B = VI




3 GRAFICOS

Os gréficos pedidos sdo referentes a parte 2 da Lista A — Equacdes, cuja formulacdo em linhas

de codigo se encontra na pagina anterior.
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Figura 3.2: Tamanho 2



Figura 3.4: Tamanho 5




4 CONCLUSAO

Ao final da atividade, foi possivel revisar conceitos de sintaxe e indexamento do software, além
de se familiarizar com a representacéo das equa¢des matematicas por linhas de codigo. Por fim, pode-
se ter uma introducdo a capacidade de visualizacdo de dados do Matlab através da construcéo de alguns

gréficos.
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